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Firmamiz, 1958 yilinda saygin is insani

Sn. Mesut Yilmaz tarafindan kurulmustur.
1963 yilindan itibaren redliktor Gretimine
yogunlasan firmamiz, sektorin ihtiyaclarina
uygun olarak seri, standart ve ekonomik
¢6ztmler sunmayi, en énemli hedefi ise
kaliteyi her zaman 6n planda tutarak
uluslararasi pazarda giicli bir konum elde
etmeyi amaglamistir.

Our company was founded in 1958 by the
respected businessman Mr. Mesut
Yilmaz. Since 1963, the company has
focused on the production of gearbox,
aiming to provide serial, standard, and
economical solutions that meet the indus-
try’s needs, with the primary goal of
always prioritizing quality to establish a
Kurueumuz: y g0 0y Maz, strong position in the international market.

Our founder:

Bugun, Beylikdiiz’ndeki ana Uretim tesisi ve Cerkez- Today, our company continues its operations with its

koy'deki ikinci rediktor fabrikasi ile faaliyetlerini

main production facility in Beylikdiizii and a second

surddren firmamiz, ELK Motor ve MES D6kim gibi gearbox factory in Cerkezkdy. Together with our group
grup sirketleriyle birlikte toplamda 200.000 m?lik kapali companies, ELK Motor and MES Doklim, we carry out

alanda Uretim yapmaktadir.

production in a total closed area of 200.000 m2.

Yilmaz Grup Sirketleri / Yilmaz Group Companies

\\
R ¢

)7 4 Yimaz Rediiktér Fabrikasi-1/ Factory-1 Yilmaz Rediiktor Fabrikasi-2 / Factory-2

YLvAZ  40.000 m? Kapali Alan / Closed Area

REDUKTOR

Esenyurt / istanbul
www.yr.com.tr

ELK Motor Fabrikasi / Motor Factory
50.000 m?2 Kapali Alan / Closed Area

Cerkezkdy / Tekirdag
www.elkmotor.com.tr

yumaz  70.000 m?2 Kapali Alan / Closed Area
Cerkezkoy / Tekirdag

MES MES Dokiim Fabrikasi / Casting Factory
42.000 m? Kapah Alan / Closed Area
Cerkezkdy / Tekirdag
www.mesdokum.com.tr

Bu katalogda verilen bilgileri, énceden haber vermeksizin kismen veya tamamen degistirme veva iptal etme hakkint sakli tutariz.
We rescrve the right to make changes in the catalogue without giving inlormation.
Das ganze Katalog oder cin Teil des Kataloges kann verdndert werden, ohne in Kenntnis zu sctzen.
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Genel Bilgiler

General Information
EinfUhrung
Key of Symbols Erklarung der Bezeichnungen
fs........... Servis faktort fo.. ... : Service factor fs........... Betriebsfaktor
Fame......... Girig milinde misade edilen Fome...... Permissible axial loads which Fame......: Zuldssige Axialkrafte auf
eksenel yukler [kN] can be applied to input shafts [kN] Antriebswelle [kN]
Fem.......: Girig milinde izin verilen radyal | Fgep.......c : Permissible overhung loads Fgem......... Zuléssige Querkrafte auf
yondeki yukler [kN] which can be applied to input Antriebswelle [kN]
shafts [kN]
Foe.........: Girig miline gelen radyal yondeki | Fge........ : Overhung loads applied to the Fae - Querkréfte auf Antriebswelle [N]
yukler [N] input shafts [N]
Fq.“,.‘.,u,,l.: Radyal yondeki yukler [N] Fq .............. . Overhung loads on output shaft [N] Fq.‘,..,‘,‘.‘,l.: Querkrafte auf Abtriebswelle [N]
F, ... Eksenel yéndeki yiikler [N] Foo. : Axial loads on output shaft [N] F, ... Querkrifte auf Antriebswelle [N]
i........:Tahvil orani | . Transmission ratio i.......... Ubersetzungsverhaltnis
Joxt o : Motor miline indirgenmis N SR : The total inertia of rotating N S, : Die Gesamttragheit der
toplam dis atalet momenti parts at outside reduced at the rotierende Teile von der Aus
[kgm?] motor shaft [kgm?] gangsseite reduziert auf Motor
welle [kgm?]
Jrotor Motorun atalet momenti [kgm?] Jrotor-ot Torque of inertia of the motor Jrotor" Massentragheitsmoment des
[kgm?] Antriebsmotors [kgm?]
M,,......... Anma momenti [Nm] M,...... : Nominal torque [Nm] M,,.......... Nenndrehmoment [Nm]
Ny...........: Reduktor giris mili devri [d/dk] Ny......... : Input speed of gearbox [rpm] Ny........... Antriebsdrehzahl [U/min]
Ny..........: Reduktor ¢ikis mili devri [d/dk] | na........: : Output speed of gearbox [rpm] N,............ Abtriebsdrehzahl [U/min]
P,.........: Nominal gl¢ (Bak. Glig-Devir Pn..... : Nominal power (given on per P,.......... Getriebe Nennleistung (siehe
Tablolarr) [kW] formance tables) [kW] Leistung- Drehzahltabellen [kW]
v
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Genel Bilgiler
General Information
Einfuhrung

Uriin Yelpazesi

Elinizdeki katalog sadece T serisi Urlnleri
icermektedir.

- M ve N Serisi

Helisel alin digliye sahip, giris ve ¢ikis milleri ayni
dizlem lzerinde ve birbirine paralel uzanan,
Gzerlerinde bulunan ayak veya flang ile makina-
ya sabitlenen reduktorlerdir. Dolu mil gikighdir.

- D Serisi

Helisel alin digliye sahip, giris ve ¢ikis milleri
ayni dizlem UGzerinde, birbirine paralel ve belir-
li bir aralikta yerlestirilmig, iki yan ytzde bulu-
nan baglanti civatalari, flans veya tork kolu ile
makinaya sabitlenen reduktorlerdir. Delik milli
veya mil ¢ikigl olabilir.

- E Serisi

Sonsuz vida ve ¢ark diglili, belirli bir aralikta ve
birbirine dik konumlandiriimig giris ve ¢ikis mil-
lerine sahip, ¢gepegevre konumlandiriimis ayak
baglantilari, flang veya tork kolu ile makinaya
sabitlenebilen reduktorlerdir. Delik milli veya
mil ¢ikigli olabilir.

- K Serisi

Helisel alin disli ve konik diglilerden olusan, bir-
birine dik ve belirli bir aralikta konumlandiriimis
giris ve ¢ikis miline sahip, ¢epecevre sunulan
ayaklar, flang veya tork kolu ile makinaya sabit-
lenen reduktérlerdir. E serisinden farkl olarak
yuksek verime sahiptirler. Delik milli veya mil
cikigli olabilir.

- H ve B Serisi

Helisel ve/veya konik disliye sahip agir hizmet
tipi reduktorlerdir. Giris ve gikig milleri birbirine
paralel veya dik olabilir. Her yénden baglanti
icin ayak baglantilari bulunur. Opsiyonel olarak
flansg ile de baglanabilir. Delik milli veya mil
cikislh olabilir.

- T Serisi

T Serisi rediktorler helisel disli motorsuz
delik milli reduktorlerdir. T Serisi rediktorler
delik milli olmasi ve kompakt govde yapisi
sayesinde daha kigik hacimli alanlara montaji
yapilabilmektedir.

-P veR Serisi

P ve R Serisi reduktorler planet digli redik-
torlerdir. Endustriyel ve mobil uygulamalarda
kullanilirlar. Diger reduktor tiplerine gére daha
kuclik hacimde daha buyuk tork iletebilirler.

-V Serisi

V ving reduktorleri M1 - M8 (1Dm - 5m) ving
siniflarina uygun olarak, ¢ift veya sabit devirli
frenli motorlarla uretilebilmektedir.

- PF Serisi

Cift milli beton mikserleri (Twin Saft) icin ure-
tilen, kasnak baglantisi igin 6zel giris flangina
sahip konik giris kademeli planet reduktorlerdir.

www.yr.com.tr

Production Range

This catalogue is containing T series of gear-
boxes only.

- M and N Series

M and N series are helical geared gear units.
The input and output shafts are parallel to each
other and on the same plane. The gearbox can
be connected to the machine by using the foot
or flange on the gearbox. Has solid output shaft.

- D Series

D series are helical geared gearboxes with par-
allel input and output shafts. The shafts have a
distance in between and located on the same
plane. The gearbox can be assembled to the
machine by using, the connection screws on the
sides, flange or torque arm on the gearbox. Can
have hollow or solid output shaft.

- E Series

E series gearboxes are with worm and worm-
wheel. The input and output shafts are per-
pendicular to each other and have a distance
in between. It can be assembled to the driven
machine by the use of the foot, flange or torque
arm on the gearbox. Can have hollow or solid
output shatft.

- K Series

These are gearboxes with helical and bevel
gears. The input and output shafts are per-
pendicular to each other and have a distance
in between. It can be assembled to the driven
machine using the foot, flange or torque arm on
the gearbox. They have high efficiency compared
to E series. Can have hollow or solid output shaft.

- H and B Series

These gearboxes are helical or/and bevel geared
industrial gearboxes . The input and output shafts
can be arranged parallel or perpendicular to each
other. The gearbox can be assembled by the use
of the foot connections on each side. Flange
connections are optional. They can have hollow
or solid output shaft.

- T Series

T Series are gear units which are helical
geared hollow shaft mounted gear units
and manufactured according to monoblock
principal. T Series gearboxes have hollow shaft
and compact housing so that T series can be
mounted on smaller places.

- P and R Series

P and R Series gearboxes are planetary gear-
boxes. They are mostly used by industrial and
mobile applications. Planetary gearboxes can
transfer high torques in small volumes compared
to other gearboxes.

- V Series
V hoist drives are produced according to
M1 - M8 (1Dm - 5m) crane classes.

- PF Series

Planetary gearboxes with bevel stage input
designed for twin shaft concrete mixer applica-
tions with special flange for pulley connection.

v

Produktpalette

Dieses Katalog umfasst nur die T Serie Getrie-
be.

- M und N Serie

Diese Modelle sind Stirnradgetriebe mit par-
allelen Antriebs- und Abtriebswelle auf einer
Ebene. Die Getriebe werden mit Ful3- oder
Flanschverbindung an die angetriebene Ma-
schine angekoppelt. Hat Vollwelle am Ausgang.

- D Serie

Diese Getriebe sind Stirnradgetriebe mit paral-
leler Antriebs- und Abtriebswelle, die auf einer
Ebene liegen und einen Abstand zueinander
haben. Diese Getriebe wird seitlich mit Gewin-
deléchern am Maschine oder mit einer Flansch
verbindet. Kann Voll- und Hohlwelle am Aus-
gang haben.

-E Serie

Diese Getriebe bestehen aus Schnecke und
Schneckenrad. Die Antriebs-und Abtriebswel-
len sind senkrecht zueinander und haben ei-
nen bestimmten Abstand. Das Getriebe wird
mit FuBbefestigung,Flanschverbindung oder
mit Drehmomentstiitze an die angetriebene Ma-
schine montiert. Kann Voll- und Hohlwelle am
Ausgang haben.

- K Serie

Diese Getrieben bestehen aus Stirnrader und
Kegelrader. Die Antrieb und Abtriebswellen
sind senkrecht und haben einen Abstand zuei-
nander. Das Getriebe wird mit FuBbefestigung,
Flanschverbindung oder Drehmomentstltze
an die angetriebene Maschine montiert. Der
Wirkungsgrad ist wesentlich hoher als E Serie.
Kann Voll- und Hohlwelle am Ausgang haben.

- H und B Serie

Diese Getriebe sind geeignet fir industrielle
Anwendungen und haben parallelen oder senk-
rechten Antrieb und Abtriebswelle auf einer
Ebene. Das Getriebe kann mit Ful3en, die auf
jede Seite der Getriebe vorhanden sind, oder
optional mit Flansch an die angetriebene Ma-
schine montiert werden. Kann Voll- und Hohl-
welle am Ausgang haben.

- T Serie

Die Getriebe der T-Serie sind schragverzahnte
Hohlwellen-Flachgetriebe in einem Monoblock-
gehause. Die T-Serie hat ein kompaktes Ge-
hause und wird serienmaRig mit einer Abtriebs-
hohlwelle hergestellt, sodass das Getriebe nur
minimalen Platzbedarf hat.

- P und R Serie

P und R Serie sind Planetengetriebe, die viel-
seitig im Industrie und bei mobiler Anwendun-
gen einsetzbar sind, mit Planetenzahnrader.
Planetengetriebe kénnen im Vergleich zu ande-
ren Getrieben gréRere Drehmomente bei klei-
neren Bauvolumen ubertragen.

-V Serie
V Krane und Hebezeuge werden geeignet zur
Kranklasse M1 - M8 (1Dm - 5m) hergestellit.

- PF Serie

Die Antriebsstufe der Baureihe PF besteht aus
einem Kegelrad und diese Getriebe sind beson-
ders fiir Doppelwellen-Betonmischer mit einem
speziellen Antriebsflansch zur Verbindung einer
Riemenscheibe konzipiert.
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Genel Bilgiler
General Information
EinfUhrung

13 farkh buyukliikte;

Moment araligi: 80 - 18.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 800 d/dak

13 different sizes:

Torque range: 80 - 18.000 Nm
Speed range: 0,1 - 800 rpm Speed range: 0,1 - 800 rpm

13 verschiedene Baugrofien: N 13 verschiedene Baugrofien:
Drehmomentbereich: 80 - 18.000 Nm Drehmomentbereich: 80 - 18.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 800 U/min Drehzahlbereich : 0,1 - 800 U/min

13 farkl biiyliklikte;

Moment araligi: 80 - 18.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 800 d/dak
13 different sizes:

Torque range: 80 - 18.000 Nm

8 farkh biyiikliikte;

Moment araligi: 5 - 1.000 Nm
Devir araligi: 0,2 - 270 d/dak

8 different sizes:

Torque range: 5 - 1.000 Nm
Speed range: 0,2 - 270 rom

8 verschiedene BaugroRen:
Drehmomentbereich: 5 - 1.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,2 - 270 U/min

13 farkh biiyikliikte;

Moment araligi: 80 - 20.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 460 d/dak

13 different sizes:

Torque range: 80 - 20.000 Nm
Speed range: 0,1 - 460 rpom

13 verschiedene Baugrofen:
Drehmomentbereich: 80 - 20.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 460 U/min

11 farkl biiyiikliikte;

Moment araligi: 150 - 18.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 810 d/dak

11 different sizes:

Torque range: 150 - 18.000 Nm
Speed range: 0,1 - 810 rpom

11 verschiedene Baugréfien:
Drehmomentbereich: 150 - 18.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 810 U/min

VR ving rediiktorleri

M1 - M8 ,(1Dm - 5m) yiik sinifi

1ISO 4301 /1 ,(FEM 1.001 / 1ll)

VR Hoist Drive Units

M1 -M8,(1Dm - 5m) load classification
ISO 4301/ 1 ,(FEM 1.001 / Ill)

VR Kran und Hebezeug Getriebe

M1 - M8 ,(1Dm - 5m) Belastungsart
ISO 4301 /1 ,(FEM 1.001 / 11I)

20 farkh biiyiikliikte;

Moment arahgi: 3.000 - 470.000 Nm
Tahvil oranlari: 1,54 - 420 arasi

20 different sizes:

Torque range: 3.000 - 470.000 Nm
Transmission ratio: 1,54 - 420

20 verschiedene Baugrofien:
Drehmomentber. : 3.000 -470.000 Nm
Ubersetzung: 1,54 - 420

20 farkh biiyiikliikte;

Moment arahigi: 3.000 - 470.000 Nm
Tahvil oranlari: 3,08 - 431 arasi

20 different sizes:

Torque range: 3.000 - 470.000 Nm
Transmission ratio: 3,08 - 431

20 verschiedene Baugrofen:
Drehmomentber. : 3.000 - 470.000 Nm
Ubersetzung: 3,08 - 430

13 farkh biiyiikliikte;

Moment arahigi: 1.000 - 135.000 Nm
Tahvil oranlar: 3,43 - 7588

13 different sizes:

Torque range: 1.000 - 135.000 Nm
Transmission ratio: 3,43 - 7588

13 verschiedene Baugréfien: 13 verschiedene Baugrofen:
Drehmomentber. : 1.000 - 135.000 Nm Drehmomentber. : 1.000 - 135.000 Nm
Ubersetzung: 3,43 - 7588 Ubersetzung: 3,43 - 7588

13 farkh biyukliikte;

Moment araligi: 1.000 - 135.000 Nm
Tahvil oranlari: 3,43 - 7588

13 different sizes:

Torque range: 1.000 - 135.000 Nm
Transmission ratio: 3,43 - 7588

9 farkh biyiiklikte;

Moment arahgi: 640 - 21.000 Nm
Tahvil oranlari: 5 - 13 - 20

9 different sizes:

Torque range: 640 - 21.000 Nm
Transmission ratio: 5 - 13 - 20

9 verschiedene Baugréfien: 4 verschiedene BaugroRen:
Drehmomentber. : 640 - 21.000 Nm Drehmomentber. : 5.500 - 35.700 Nm
Ubersetzung: 5 - 13 - 20 Ubersetzung: 11,93 - 28,17

PF ...

4 farkh buyukliikte;

Moment arahigi: 5.500 - 35.700 Nm
Tahvil oranlari: 11,93 - 28,17

4 different sizes:

Torque range: 5.500 - 35.700 Nm
Transmission ratio: 11,93 - 28,17

v
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Genel Bilgiler
General Information
Einfuhrung

T Serisi Rediiktorler

T Serisi reduktorler monoblok gévde prensibine
gore Uretilen, helisel digli motorsuz delik milli re-
diktorlerdir. Monoblok gévde yapisi sayesinde
govde eksenleri tek operasyonda islenerek yuk-
sek imalat hassasiyeti saglanmaktadir. T Serisi
reduktorlerde disli yerlesimleri gévde hacmi mi-
nimum olacak sekilde optimize edilmistir. BOy-
lece yuksek tork deg@erlerini daha kiiguk hacim-
de vermek mimkin olmustur. GG20 pik veya
GGG40 sfero malzemeden dokilen gdévdeler
ve yuksek kalitede taslanmis ve sertlestiriimis
sementasyon celidi disliler kalite kontrol siste-
mi altinda surekli kontrol altinda tutularak imal
edilmektedir.

T Serisi rediktorler delik milli olmasi ve kom-
pakt govde yapisi sayesinde daha kigik ha-
cimli alanlara montaji yapilabilmektedir. Gévde
Uzerinde verilen tork kolu baglanti delikleri ile
makine Uzerine montaji yapilmaktadir. Motor-
suz olarak uretilen T serileri genelde kayis-kas-
nak mekanizmalan ile tahrik edilmektedirler.
Bundan dolayi rediiktér secgimi yapilirken redik-
tor giris devrine gére secim yapilmalidir ve giris
milinde olusacak radyal yik degeri katalogda
verilen misaade edilen radyal yik degerlerine
gore kontrol edilmelidir.

Musteri istegine gore sikma bilezik ve mekanik
kilit opsiyonu mevcuttur. 9 adet goévde buyuk-
liglne sahip T serisi rediktoérler 640 Nm'den
21.000 Nm'ye kadar nominal tork degerlerine
sahiptir.

Dikkat Edilecek Hususlar !

- Bu katalogda verilen resimler gérsel amachdir
ve sekilsel detaylar baglayici degildir.

- YILMAZ REDUKTOR, riinler ve kataloglar
Uzerinde, musterileri bilgilendirmeksizin her turlu
degisikligi yapma hakkina sahiptir.

- Urlnler teslim alindiktan sonra driinle birlikte
verilen kullanim kilavuzu okunmadan sistem
devreye alinmamalidir.

- Katalogda verilen yag miktarlari referans amag-
lidir. Gergek yag seviyesi igin reduktor tzerinde
bulunan yag seviye tapasi kullaniimalidir. Yag
vizkozitesi igin, redUktor etiketine bakiniz.

- Siparig aninda montaj pozisyonu bildirilmeyen T
serisi reduktorler M1 montaj pozisyonuna uygun
sevk edilir. Etikette yazan montaj pozisyonundan
farkli baglanan reduktorler garanti kapsamindan
cikar. Bu katalogda verilen rediktor agirliklar
ortalama agirlik degerleridir. Tahvil oranina ve
Uzerinde bagli olan aksesuara goére agirliklar
farklilik gosterenbilir.

T Series Gearboxes

T Series are gear units which are helical
geared, hollow shaft mounted gear units and
manufactured according to monoblock princi-
pal. Because of monoblock housing, all axis
are machined on a single operation to achieve
high precision. T Series, the gears are arranged
to optimise minimum housing volume. So that
it was possible to get higher torque values in
smaller housing volumes. Housing materials
are GG20 grey or GGG40 ductile cast iron and
gears are made of high quality case carbonized
steel. Material properties as well as manufactur-
ing processes are controlled constantly.

T Series gearboxes have hollow shaft and com-
pact housing so that T series can be mounted
on smaller places. The assembly of the gear
unit to the machine is made by using torque
arms. The connection holes on the gear units
are used for the mounting.

T Series are manufactured without motor, driv-
en with belt pulley mechanism. For the selection
of the gear unit, the overhung load acting on the
input shaft have to be checked against the per-
missible values on the performance tables ac-
cording to the input speed.

Shrink disc and backstop is available according
to customer requirement. T series have 9 dif-
ferent size and nominal torque values from 640
Nm up to 21.000 Nm.

Attention to the following points !

- Drawings are examples only and the details
on the drawings or illustrations are not strictly
binding.

- YILMAZ REDUKTOR reserve the right to make
all kinds of changes in products and cataloques
without any notice.

- Prior to commissioning, the operating in-
structions provided with the gearbox must be
observed.

- Oil quantities given are guide values only. The
exact quantity of oil should be checked by using
the provided oil level plugs according mounting
positions. For correct oil viscosity refer to the
nameplate.

- If the mounting position is not informed upon
ordering, the T series gear units are delivered
according to M1 mounting position. A different
operation then the indicated mounting position
on the name plate cancels the warranty. The
weights given in this catalogue are mean values.
Depending on the ratio and accessories the
weights can differ.

T Serien Getriebe

T Serien Getriebe sind schagverzahnte
Hohlwellenflachgetriebe in Monoblock-
gehausekonstruktion. Die Getriebeachsen-

zentren sind in einer Aufspannung bearbeitet,
damit mann die héhste Genauigkeit erreichen
kann. Die Zahnrader sind optiomal positioniert
fir hdchste Momente bei kleinstem Platzbedarf.
Damit konnten wir héhere Drehmomente mit
kleineren Volumen ereichen. Die Gehause sind
aus GG20 oder GGG40 und die Zahnrader sind
aus dem geharteten und geschliffen Einsatz-
stahl. Die Fertigung aller Teile wird kontinuierlich
von unserer Qualitatskontrolle liberwacht.

T Serie hat ein Kompaktgehause und ist
serienmaBlig mit Abgangshohlwelle hergestelt,
sodass das Getriebe minimallen Platzbedarf
hat. Es wird an der Maschine mit einer Drehmo-
mentstitze montiert. Die Getriebe der T Serie
sind mit massiver Antriebswelle gefertigt und
der Antrieb sollte mit einem Riementrieb erfol-
gen. Darum mifRen die Querkrafte auf der Antri-
ebswelle nach den Angaben in diesem Katalog
kontroliert werden.

In das Getriebe konnen Riichlaufsperren nach
Kundenwunsch eingebaut werden. Auf Wunsch
kénnen die Getriebe mit Schrumpfscheibe gelie-
fert werden. Es gibt 9 verschiedene Baugrofien
der T Serie mit einem Drehmoment von 640Nm
bis 21.000 Nm.

Bitte folgende Punkte beachten !

- Die Abbildungen sind beispielhaft und nicht
verbindlich.

- Alle Anderungen auf dem Katalog und an der
Produkte bleiben vorbehalten und kénnen ohne
Kenntnisnahme erfolgen.

- Vor Inbetriebnahme ist die mit gelieferter Be-
triebsanleitung zu beachten.

-Angaben iiber Olmengen sind unverbindlich.
Mafgebend ist die Olstandsschraube in der
geeigneten Montageposition. Olviskositat und
Sorte muss den Angaben des Typenschieldes
entsprechen.

- Wenn die Bauform bei der Bestellung nicht an-
gegeben ist, erfolgt die Lieferung in der Bauform
M1 fir T Serie. Wenn die Getriebe anders als auf
dem Namenschild benannte Bauform eingesetzt
werden, verliert die Garantie ihre Gultigkeit. Die
angegebenen Gewichte sind unverbindliche Mit-
telwerte ohne Zubehdr; genauere Gewichte sind
abhangig von Zubehér und Ubersetzung.

Tip / Type | Typ Nominal Tork / Nominal Torque | Nenndrehmoment * (Nm)

TT10 640

TT20 940

TT30 1505
TT40 2550
TT50 3800
TT60 5400
TT70 8330
TT80 14450
TT90 21000

* Tablodaki nominal tork degerleri 15 d/dk ¢ikis devri icin verilmistir. / The nominal torque values in the table are given for an 15 rpm output speed. / Die Nenndrehmo-
mentwerte in der Tabelle sind fiir eine Ausgangsdrehzahl von 15 U/Min angegeben.

www.yr.com.tr
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-Rediiktorlerde olusabilecek arizalari (mil
kopmasi, disli styirmasi vb.) dikkate alarak ya-
ralanma ve hayati risk olugumlarini 6nlemek
icin makine ureticisi veya kullanicisi makine
tizerinde veya rediiktoriin kullanilacagi yerde
gerekli onlemleri almakta sorumludur.

YILMAZ REDUKTOR olarak tasarim prensibimiz;

-Yuksek teknoloji kullanmak
-Guvenilirlik,

-Yiksek gi¢ yogunlugu ve verim,
-Montaj uyumlulugu,

-Esnek ¢ézimler

Teknik Tanimlamalar

- Anma Momenti (M): [Nm]

Reduktoriin f=1 sarti igcin mekanik olarak tasidi-
g1 moment degeridir.

- Nominal Gii¢ (P): [kW]

Nominal giig, rediiktoriin f=1 sarti icin mekanik
olarak tasliyabilecegi giic degeridir. Reduktorle-
rin nominal gligleri, gu¢ devir tablolarinda veril-
mistir.

- Gevrim orani (i):

Rediktorin giris devrinin ¢ikis devrine oranidir.
Yilmaz Reduktor T serisi redUktorlerde 5 - 13 -
20 gevrim oranlari mevcuttur.

- Miisaade Edilen Eksenel ve Radyal Yiikler
Fgem, Fame: [N]

Reduktérun giris milinde musade edilen ekse-
nel ve radyal yuklerdir.

- Servis Faktoru (f):

Reduktértn calistigi sartlar ile uyumlu olmasi
icin gerekli olan emniyet katsayisidir. f=1, diiz-
glin ve sakin yiklerde, gunlik 8 saat, saatte
100 dur-kalk calismayi karsilar. Detaylar icin
rediktor segim bolimine bakiniz.

Teknik Ozellikler:

- Ses seviyesi:

Reduiktorlerimizin ses seviyesi VDI 2159'da ve-
rilen rediktorler icin miisade edilen ses seviye-
lerinin altindadir.

- Boya:

Reduktorlerin standart rengi DIN1843’e gore
RAL 7031 dir. Istek lizerine farkli renklerde
boyanabilir.

- Yaglama:

T serisi reduktorler yaglama tablolarinda verilen
yagdlar ile doldurulmaktadir. Yag detaylar igin
yaglama boélimune bakiniz.

- Aksesuarlar:

T Serisi reduktérlerde asagidaki aksesuarlar
kullanilabilir

- Sikma bilezigi

- Geri donus kilidi

- Ozel kege gdziimleri,

- Seffaf yag seviye gdstergesi

- Tork kolu

Diger 0zel aksesuarlar igin litfen,

YILMAZ REDUKTOR ile temasa geginiz.
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- The machine manufacturer or user is re-
sponsible for taking the necessary precau-
tions on the machine or at the place where
the gearbox will be used, in order to prevent
injury and life-threatening risks by taking into
account the shaft, gear failures etc. that may
occur in the gearboxes.

As we are YILMAZ REDUKTOR,our design
principals are;

-Using high technology

-Reliability

-High power density and efficiency

-Mounting compatible

-Flexible solutions

Technical Explanations

- Nominal Torque (M): [Nm]

Nominal torque is the mechanical torque which
the gearbox can resist under f=1 conditions.

- Nominal Power (P): [kW]

The nominal power is the power which gearbox
can mechanicaly resist under f=1 condition. The
nominal powers are given on the performance
tables.

- Ratio (i):

Ratio between output shaft speed and input
shaft speed. Available ratios of Yilmaz Red(iktor
T series are 5 - 13 - 20.

- Permissible Axial and Overhung Loads:
Fqgem, Fame [N]

Permissible axial and overhung load at the input
shaft of gearboxes.

- Service Factor (f):

Service factor is a safety coefficient, which
takes into account the different running condi-
tions of the driven machine. f=1 is used for uni-
form loads 8 hours working per day and up to
100 cycle per hour.

Technical Specifications:

- Noise Level:

The noise level of our gearboxes is below the
permitted values defined in VDI guidelines 2159
for gear units.

- Coating:

The gearboxes are painted with RAL 7031 ac-
cording DIN1843. Different colors are avaliable
upon request.

- Lubrication:

T series of gearboxes filled with oils which are
indicated on lubrication tables. For lubrication
details please refer to the lubrication section.

- Accessories:

The following accessories can be applied to
T series gearboxes.

- Shrink Discs

- Backstops

- Special sealing solutions,

- Transparent oil level indicator,

- Torque arm,

For other accessories please contact,
YILMAZ REDUKTOR.
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- Der Maschinenhersteller oder Betreiber ist
dafiir verantwortlich, an der Maschine oder
am Einsatzort des Getriebes die notwendi-
gen MaBnahmen zu treffen, um Verletzungen
und Lebensgefahr unter Beriicksichtigung
von moglichen Wellen-, Getriebeausfillen
etc. in den Getrieben zu vermeiden.

Als YILMAZ REDUKTOR unsere Entwurfsprin-
zipien sind;

- Verwenden von hohen Fertigungstechniken

- Hohe Betriebssicherheit

- Hoher Wirkungsgrad und Leistungsdichte

- Universale Montagemaoglichkeit

- Sonderlésungen

Technische Erlauterungen

- Nennmoment (M): [Nm]

Mechanisches Belastungsmoment der Getriebe
unter dem Bedingung f=1.

- Nennleistung (P): [kW]

Die Nennleistung ist die mechanische Grenz-
festigkeitsleistung fur fs=1. Kann von der Leis-
tung- Drehzahltabelle abgelesen werden.

- Ubersetzung (i):

Wird aus dem Verhaltnis von Ein- und Aus-
gangsdrehzahnlen bestimmt. Bei Yilmaz T-Se-
rie-Getrieben sind die Ubersetzungsverhaltnis-
se von 5, 13 und 20 verfligbar.

- Zuladssige Axial- oder Querkréfte:

Fgem, Fame [N]

Bei der Anwendung wahrend des Betriebs zu-
lassige axiale oder radiale Ausgangsbelastun-
gen.

- Betriebsfaktor (f):

Dieser Faktor f ist ein Sicherheitsfaktor, damit
die Getriebe unter verschiedenen Bedingun-
gen mit gentigender Sicherheit arbeitet. f=1 gilt
fur gleichférmig Belastung, mit 8 Betriebsstun-
den pro Tag und bis zum 100 Schaltungen pro
Stunde.

Technische Informationen:

- Gerauschpegel:

Gerauschstarken aller Getriebe bleiben unter
die zulassigen Werte, die fur die Getriebe in der
VDI-Richtlinie 2159 festgelegt sind.

- Lackierung:

Die Getriebe werden mit der Farbe RAL 7031
nach DIN1843 lackiert. Auf Wunsch sind Son-
derlackierungen moglich.

- Schmierung:

T Serie Getriebe werden mit Olen entsprechend
der Schmierungstabellen, falls nicht anders ver-
einbart, geliefert. Fir weitere Schmierungsan-
gaben siehe Kapitel Schmierung.

- Zubehor:

Folgendes Zubehor kann fiir Getriebe der T Se-
rie geliefert werden.

- Schrumpfscheiben,

- Ricklaufsperren,

- Unterschiedliche Dichtungssysteme,

- Olstandzeiger,

- Drehmomentstitze,

Fur weiteres Zubehor kontaktieren Sie bitte mit,
YILMAZ REDUKTOR.

YILMAZ

REDUKTOR
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Tip Tanimlamasi / Unit Designation | Typenbezeichnungen

II§Q_2_-00-MJ-K-DTO

K : Kilit var
Backstop is avaliable
Mit Rucklaufsperre

- : Kilit yok
Backtop is unavaliable
Ohne Rucklaufsperre

0 : Delik Mili / Hollow Shaft | Hohlwelle

0X : Opsiyonel / Optional / Optional

1: Tek Kademe / One Stage / Einstufig
2: iki Kademe / Two Stages / Zweistufig

Rediiktor biiyiiklligii / Gear unit size | Getriebe Baugrébe

10...90 Arasinda Degisen Govde Biyiikligi
Sizes from 10 to 90
Getriebebaugrofe von 10 bis 90

Temel Tip Tanimlamasi / Serie of Gear Unit / Getriebetyp
TT : Helisel Digli Motorsuz Rediiktor

Helical Gear Unit
Flachgetriebe

www.yr.com.tr
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Cikis Kovan Gapi / Output Hollow Shaft Diameter | Abtriebshohlwellendurchmesser
Kilit opsiyonu / Backstop Option | Riicklaufsperren-Option

Montaj Pozisyonu / Mounting Position | Getriebe Bauformen

M1 : Rediiktor Dikey ve Girig Mili Gikisin Uzerinde
Gear unit is upright and input shaft is over output shaft
Stehendes Getriebe, Antriebswelle liegt Gber der Abtriebswelle

M2 : Giris Mili Yere Dik ve Yukariya Bakiyor
Input shaft is vertical to earth and input shaft points to sky
Antriebswelle ist vertikal zur Erde und steht nach oben

M3 : Rediiktor Dikey ve Giris Mili Cikisin Altinda
Gear unit is upright and input shaft is under output shaft
Stehendes Getriebe, Antriebswelle liegt unter der Abtriebswelle
M4 : Giris Mili Yere Dik ve Asagiya Bakiyor
Input shaft is vertical to earth and input shaft points to earth
Antriebswelle ist vertikal zur Erde und steht nach unten
M5 : Giris ve Cikis Mili Yere Paralel, Giris Asagida
Input and output shaft is paralel to earth, input shaft is under
Antriebswelle und Abtriebswelle sind parallel zur Erde, Antriebswelle ist unten

M6 : Giris ve Cikig Mili Yere Paralel, Giris Yukarida
Input and output shaft is paralel to earth, input shaft is over
Antriebswelle und Abtriebswelle sind parallel zur Erde, Antriebswelle ist oben

Cikis Mili Ozellikleri / Output Shaft Properties | Abtriebswellen Ausfiihrung

S : Sikma Bilezikli / Shrink Disc | Schrumpfscheibe

Girig Mili Pozisyonu / Input Shaft Position | Antriebswellenposition

0 : Standart Giris Mili (Solda) / Standart Input Shaft (On the Left) | Standard-Antriebswelle (Links)
1 : Opsiyonel Giris Mili (Sagda) / Optional Input Shaft (On the Right) / Optional-Antriebswelle (Rechts)

Kademe Sayisi / Number of Gear Stages / Anzahl der Getriebestufen

Ornek Kodlama

TT502.00.M1-D60

50 Govde biiyiikliigl, 2 Kademe, Standart giris milli (Solda), Delik mil gikigsh, M1 Montaj
pozisyonu, 60mm c¢ikis kovan ¢api / 50 Gearbox size, 2 Stages, Standard input shaft (On
the Left), Hollow output shaft, M1 mounting position, 60mm output hollow shaft diameter | 50
GetriebebaugroRe, 2-stufig, Standard-Antriebswelle (Links), Abtrieb mit Hohlwelle, Bauform M1 /
Abtriebs-Hohlwellendurchmesser 60mm

TT501.1S.M3-K-D60

50 Govde biyiikliigii, 1 Kademe, Opsiyonel giris milli (Sagda), Sikma bilezik c¢ikigh, M3
Montaj pozisyonu, Kilitli, 60mm ¢ikis kovan capi1 / 50 Gearbox size, 1 Stage, Optional in-
put shaft (On the Right), Shrink disc output, M3 mounting position, With backstop, 60mm output
hollow shaft diameter | 50 Getriebebaugrofe, 1-stufig, Optional-Antriebswelle (Rechts), Abtrieb
mit Schrumpfscheibe, Bauform M3, Mit Ricklaufsperre / Abtriebs-Hohlwellendurchmesser 60mm

TT501.10X.M1-K-D70 (Opsiyonel Gap / Optional Diameter | Optionale Durchmesser)
50 Govde biiyiikliigi, 1 Kademe, Opsiyonel giris milli (Sagda), Opsiyonel delik mil ¢ikigl,
M1 Montaj pozisyonu, Kilitli, 70mm ¢ikis kovan capi/ 50 Gearbox size, 1 Stage, Optional input
shaft (On the Right), Optional hollow shaft output, M1 mounting position, With backstop, 70mm
output hollow shaft diameter | 50 GetriebebaugroRe, 1-stufig, Optional-Antriebswelle (Rechts),
Abtrieb mit optionaler Hohlwelle, Bauform M1, Mit Ricklaufsperre, Abtriebs-Hohlwellendurchmes-
ser 70mm

v
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Ornek Tip Tanimlamalari Sample Designations Typenbezeichnungsbeispiele

TT7502.00.M1

T7502.00.M1 T7502.00.M1

TT : Helisel Digli Motorsuz Reduktor TT : Helical Gear Unit TT : Flachgetriebe
50 : Reduktor Buyuklugu 50 : Gear unit size 50 : Getriebe Baugrofle
2 :Kademe Sayisi 2 : Stage number 2 : Stufig
0 : Standart Girig Mili (Solda) 0 : Standart Input Shaft (On the Left) 0 : Standard-Antriebswelle (Links)
0 : Delik Mili 0 : Hollow Shaft 0 : Hohlwelle
M1 : Redktor Dikey ve Girig Mili Cikisin M1 : Gear unit is upright and input shaft is M1 : Stehendes Getriebe, Antriebswelle liegt
Uzerinde over output shaft oben Uber der Abtriebswelle
TT601.10.M3 TT601.10.M3 TT601.10.M3
TT : Helisel Digli Motorsuz Rediktor TT : Helical Gear Unit TT : Flachgetriebe
60 : Reduktor Buyuklugu 60 : Gear unit size 60 : Getriebe Baugrofle
1 :Kademe Sayisi 1 : Stage number 1 : Stufig
1 : Opsiyonel Girig Mili (Sagda) 1 : Optional Input Shaft (On the Right) 1 : Optional-Antriebswelle (Rechts)
0 : Delik Mili 0 : Hollow Shaft 0 : Hohlwelle
M3 : Reduktor Dikey ve Girig Mili Cikisin M3 : Gear unit is upright and input shaft is M3 : Stehendes Getriebe, Antriebswelle liegt
Altinda under output shaft unten unter der Abtriebswelle
TT901.1S.M1 TT901.1S.M1 TT901.1S.M1
TT : Helisel Digli Motorsuz Reduktor TT : Helical Gear Unit TT : Flachgetriebe
90 : Reduktor Buyuklagi 90 : Gear unit size 90 : Getriebe Baugrofle
1 :Kademe Sayisi 1 : Stage number 1 : Stufig
1 : Opsiyonel Girig Mili (Sagda) 1 : Optional Input Shaft (On the Right) 1 : Optional-Antriebswelle (Rechts)
S : Sikma Bilezik S : Shrink Disc S : Schrumpfscheibe
M1 : Redktor Dikey ve Girig Mili Cikisin M1 : Gear unit is upright and input shaft is M1 : Stehendes Getriebe, Antriebswelle liegt
Uzerinde over output shaft oben Uber der Abtriebswelle
08 YDILMAZ
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Servis Faktorii

Servis faktori (fs) rediktorin cahstigr sartlar
ile uyumlu olmasi igin gerekli olan emniyet
katsayisidir. “fs =1 Duzgln ve sakin yUklerde,
gunlik sekiz saat ve saatte yiiz start gcalismayi
karsilar.

Asagidaki etkenlere baghdir:
- GUnlik galisma stresi
- YUk sinifi
- Bir saatteki start sayisi
- Reduktor tahrik tipi
- Diger gozlemler

Bu etkenleri g6z 6niine aldigimizda, gerekli
servis faktorinl belirlemek igin;

1. Makinanin gunlik ¢alisma suresini tespit
ediniz.

2. Makinanin ne turde yukler verdigini rotora
indirgenmis toplam atalet momenti formilind
kullanarak tespit ediniz.

U - Dlzguin ve sabit ylkler
M - Orta darbeli yikler
H - Agir darbeli ytkler

3. Saatteki start sayisini tespit ediniz.

4.1k i maddeye bagli servis faktérinii sayfanin
altinda yer alan servis faktori diyagramindan
seginiz.

5. fs Redukttrimuizin tahrik tipine bagh olarak
“k” katsayisi ile garpilarak arttirilir.

Service Factor

Service Factor (fs) is a safety coefficient, which
takes into account the different running condi-
tions of the driven machine.” fs=1" is used for
uniform loads 8 hours working per day and up to
100 starts per hour.

Service factor depends on:
- Running time
- Nature of load
- Frequency of starting
- Driver type
- Other considerations

For the right selection of the needed service factor
for your machine;
1. Determine the running time of driven machine.

2. Determine the types of loads applied by the
machine using the formula for the total moment
of inertia reduced to the rotor.

U - Uniform loads
M - Moderate loads
H - Heavy shock loads

3. Determine frequency of starting.

4. After determining the above mentioned factors,
the service factor can be easily selected from the
service factor diagram given below on this page.

5. The selected service factor multiplied with the
factor °k” according to the driver type;

Betriebsfaktor

Der Betriebsfaktor (fs) ist ein Sicherheitsfaktor fiir
die Getriebe, damit sie unter den Betriebsbedin-
gungen sicher arbeiten. “fs =1 steht fur gleich-
formige Belastung, 8 Studen pro Tag und bis zu
100 Schaltungen pro Stunde.

Betriebsfaktor ist abhangig von:
- Betriebsdauer
- Belastungsart
- Schalthaufigkeit
- Antriebsart
- Andere Faktoren

Um die richtigen Betriebsfaktor festzulegen;

1. Betriebsdauer der angetriebenen Maschine
bestimmen.

2. Bestimmen Sie die Art der von der Maschine
aufgebrachten Lasten mithilfe der auf den Rotor
reduzierten Gesamttragheitsmoment-Formel.

U - Gleichférmige Belastung
M - Ungleichférmige Belastung
H - Stark Ungleichférmige Belastung

3. Schalhaufigkeit bestimmen.

4. Nach der Bestimmung der oben angegebenen
Werte kénnen die Betriebsfaktoren aus dem
Betriebsfaktor-Diagramm am unteren Rand
dieser Seite ausgewahlt werden.

5. Der ausgewahlte Betriebsfaktor mufy mit
dem Faktor “k” abhangig von der Antriebsart
multipliziert werden

k=1 :Elektrik motoru veya hidromotor k=1 :Electric motor or Hydraulic motor k=1 :Elektromotor oder Hydraulikmotor
k=1.25 :Igten yanmali ¢ok silindirli motor k=1.25 :Multicylinder internal combustion k=1.25  :Vielzylindermotor
) engine
k=1.5 :Igten yanmali tek silindirli motor k=1.5 :Single cylinder internal k=1.5 :Einzylindermotor
combustion engine
Jext . :Motor miline indirgenmis toplam dis atalet momenti Uniform Yiik
External moments of inertia reduced to the motor shaft S = Jext U | Uniform Loads F<0,25
Externe Massentragheitsmomente reduziert auf Motorwelle ext= 2 Gleichformige Last
[ :Tahvil orani Orta Darbeli Yiik
Transmission ratio M | Moderate Loads Fi<3
Ubersetzung , Ungleichférmige Last
Jrotor __:Motorun gtale.t momenti |:I - M Darbeli Yiik
Torque of inertia of the motor Jrotor H | Heavy Shock Loads F<10
Massentragheitsmoment des Antriebsmotors Stark Ungleichférmige Last
Servis Faktorii Diyagrami / Service Factor Diagram / Betriebsfaktor-Diagramm
Giinliik Caligma Siiresi
Operating Time Hour / Day
Laufzeit Std. / Tag
S
é Diyagram / Diagram / Diagramm
gl24 16 8
g 1918|1715
E 16|14 H
S| s 17| e h P
w 1513 A4 M—
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S|V 1412
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=l 14
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v
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Yiizey Korumasi

Reduktorlerimiz  aksi  belirtiimedikge boyali
olarak sevk edilmektedir. DIN EN ISO 12944-
2 korozyon standardinda belirtilen siniflardan
asagidaki tabloda belirtilen 4 kategori icin yu-
zey korumasi saglanmaktadir. Standart boya
sinifimiz C2 korozyon kategorisini karsilamak-
tadir. Farkli bir koruma sinifi istenirse siparig
asamasinda belirtiimelidir.

Mil, flans baglanti ylizeyi gibi boyanmayan yi-
zeylere paslanmaya kargi koruma saglamak

Surface Protection

Our products are all painted unless otherwise
stated. 4 corrosion categories which are menti-
oned below can be offered according to corrosi-
on categories of DIN EN ISO 12944-2 standard.
Our standard paint meets C2 corrosion cate-
gory. If different category is requested, please
inform before order.

Unpainted parts such as shaft, flange connecti-
on surface are coated with anti-corrosion paint
before shipment against corrosion.

icin korozyon 6nleyici yag surtlmektedir.

Oberflachenschutz

Getriebe von Yilmaz Reduktoér werden lackiert
und so geliefert falls nicht anders vereinbart ist.
Die 4 untenstehenden Korrosionskategorien
kénnen nach Korrosionsschutz-Basisnorm DIN
EN ISO 12944-2 angeboten werden. Unsere
Standard-Lackierung erfiillt C2-Korrosionkate-
gorie. Wenn Sie eine andere Kategorie erwiin-
schen, informieren Sie uns bitte darlber vor der
Bestellung.

Nicht lackierte Teile (z.B. Welle, Oberflache des
Anschlussflanschs) werden mit einem Schutz-
mittel vor dem Versand geschmiert, um vor Kor-
rosion und Rost zu schitzen.

Korozyon Kategorisi Cevre Sartlan Boya Tipi Boya Kalinlklar
Corrosion Categories Ambient Conditions Paint Type Paint Thickness
Korrosivitatskategorie Umgebungsbedingungen Lackierung Sollschichtdicke
0 Cift Komponent Astar
le ort_ar_n_ ve muhataz“a i dig ortam Two-Component Primer Coat 60 um
Nem ve kirlilik orani diisiik calisma ortami ]
; ) . ; . . Zwei-Komponenten-Grun-
C2 (Standard) Indoor installation and outdoor installation with protection roof dierung
Environments with low humidity and contamination -
L - Akrilik Sonkat
Innenaufstellung und AuRenaufstellung mit Uberdachung oder Schutzeinrichtung .
Atmosphare mit niedriger Luftfeuchtigkeit und Verunreinigung Acrylic Top Coat 40 pm
Akryl-Decklack
i¢ ortam ve atmosfere agik dig ortam Epoksi Astar 80 um
Orta seviyede nem ve kirlilik olan galigma ortami Epoxy Primer Coat H
c3 Indoor installation and outdoor installation subject to weathering Epoxy-Grundierung
Environments with mean humidity and contamination Akrilik Sonkat
Innenaufstellung und AuRenaufstellung im Freien unter Bewitterung Acrylic Top Coat 40 um
Atmosphare mit maRiger Luftfeuchtigkeit und Verunreinigung Akryl-Decklack H
ic ortam ve atmosfore agik dig ortam Epoksi Astar 180 um
Genelde yiiksek nem ve kimyasal madde olan galisma ortami Epoxy Primer Coat H
c4 Indoor installation and outdoor installation subject to weathering Epoxy-Grundierung
Environments with occasionally high humidity and chemical contamination Akrilik Sonkat
Innenaufstellung und AuRRenaufstellung im Freien unter Bewitterung Acrylic Top Coat 40 um
Atmosphare gelegentlich mit hoher Luftfeuchtigkeit und chemischer Verunreinigung Akryl-Decklack H
Cinko Yuklemeli Epoksi 70 ym
i Astar
I¢ ortam ve atmosfere agik dig ortam . .
. - X ! L Epoxy Zinc Primer Coat
Siirekli yiiksek nem ve kimyasal madde ile temizlik yapilan ¢alisma ortami ) )
) ) ) ) ) . Epoxy-Zink-Grundierung
Indoor installation and outdoor installation subject to weathering Epoksi Astar Miox
C5-1/ C5-M Environments with permanent high humidity and chemical cleaning contamination poks . 150 ym
) . . Epoxy Miox Primer Coat
Innenaufstellung und AuRRenaufstellung im Freien unter Bewitterung ) ]
- o L ) . Epoxy-Miox-Grundierung
Atmosphare mit standiger hoher Luftfeuchtigkeit und chemischer Verunreinigung Akrilik Sonkat
(Nassreinigung mit Sauren/Laugen und auch mit chemischen Reinigungsmitteln). .
Acrylic Top Coat 40 um
Akryl-Decklack H
-
10 www.yr.com.tr
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Radyal Yiikler

Giris miline gelebilecek radyal yikler yatak 6m-
rune gore belirlenmis ve gl devir tablolarinda
verilmistir. Bu tablolarda verilen Fqem givenilir
radyal giris yuku f=1 sarti ve yikin mil ortasina
geldigi durum icin verilmistir. Farkli kullanim
sartlari igin bize danisiniz.

Darbeli yuklerin olmasi durumunda daha énce
verilmis olan servis faktorl tablosundaki deger-
ler dikkate alinmalidir. izin verilen radyal yiikler
kuvvetin en kot aci sartinda etkidigi durumicin
verilmigtir. Mil ortasina gelen kuvvetin acisina
gOre daha yuksek radyal yukler mimkundar
(Firmamiza danisiniz). Baglanti sekline gore
olusan radyal yiik degeri Fq yandaki sayfada
verilen formuller yardimi ile hesaplanabilir.
RedUktor seciminde ;

Fie = Fen

sarti g6z 6nunde tutulmali.Eger etkiyen radyal
kuvvet milin orta noktasinda degil ise verilen
glvenilir degerin asagida verilen forml ile
dlzeltiimesi gerekir.

t

Foon' = Fom X 50

Fien X

w9 “w

t”, “y” degerleri asagida verilmigtir. “u” degeri
goruldagu gibi kuvvetin uygulama noktasidir.

Overhung Loads

The permissible overhung loads are calculated
by considering working life and is listed on the
tables. The given permissible overhung load
Fqem are based on fs=1 and are valid for forces
which are applied to the midpoint of the shaft.
Please consult us for other terms of use.

For shock loading applications the service fac-
tor given on the table must take into considera-
tion. The listed permissible overhung loads are
based on the worst loading direction. Higher
overhung loads can be applied for different
loading directions (Please ask if requested).
The effective overhung load at the gear box
shaft Fq will be determined with the given for-
mulas on next page.

In Selection ;

Fie = Fyon

these formulas must be taken into consideration.
If the load is not applied at the midpoint of the
shaft; the given permissible load must be cor-
rected with the following formulas.

t

Fom' = B X 50

Foen X

The values “t”,”y” can be taken from the below
table. The value “u”is the lenght of the applica-
tion point as shown below.

Querkréfte

Die in den Leistungs- und Drehzahltbersicht
Tabellen angegebenen zuldssigen Radialb-
elastungen auf Antriebswelle Fgem gelten bei
Kraftangriff auf die Mitte Wellenendes. Den An-
gaben liegt der Betriebsfaktor fs=1 zu Grunde.
Fir andere Nutzungsbedingungen kontaktieren
Sie uns bitte.

Bei stoRartigen Belastungsfallen ist auch hier
der entsprechende Betriebsfaktor zu beriick-
sichtigen. Bei der Ermittlung der zulassige
Querkrafte sind hohere Werte mdglich (Bitte
Rickfragen). Die auftretende Querkraft Fq ab
der Getriebewelle wird wie in der nachfolgenden
Formel bestimmt.

Bei dieser Auswahl;

mufRen die oben agegebenen Bedingungen
berticksichtigt werden.Ist der Kraftangriff nicht
auf Wellenmitte, so kann die zulassige Quer-
kraft mit Hilfe der unten stehenden Formel auf
jede beliebige Stelle umgerechnet werden.

t

Fom' = B X 50

Foen X

s

Die Werte “t” und “y” sind in den nacholgenden
Tabellen angegeben. Der Wert “u” ist die Stelle
des Kraftangriffs wie auf der nachsten Seite

angegeben.

i Giivenli Radyal Yiik Girig (Fgem) N
" [1500 d/ak[1250 a/dk[1000 a/dk| 750 d/dk | 600 d/dk | 450 didk | 300 didk
Fq 19,50 | 4100 4100 4100 4100 4100 4100 4100
TT10 | 12,87 | 3700 3700 3700 3700 3700 3700 3700
Y 4,93 | 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500
20,59 | 5800 6000 6400 6500 6500 6500 6500
. TT20 | 13,30 | 5900 6000 6000 6000 6000 6000 6000
5,08 | 5200 5500 5800 5900 5900 5900 5900
o o 20,59 | 7300 7600 8000 8700 8900 8900 8900
li —T : TT30 | 12,92 | 7400 7800 8300 8300 8300 8300 8300
5,08 | 6400 6600 7100 7700 8000 8000 8000
w 20,57 | 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000
TT40 | 13,14 | 9700 10200 | 10400 | 10400 | 10400 | 10400 | 10400
5,07 | 8500 8900 9400 10100 | 10400 | 10400 | 10400
20,00 | 11100 | 11600 | 12400 | 13300 | 13700 | 13700 | 13700
TT50 | 13,03 | 11200 | 11800 | 12100 | 12100 | 12100 | 12100 | 12100
° © 507 | 9500 | 10000 | 10600 | 11400 | 12100 | 12100 | 12100
| J 20,00 | 13400 | 14100 | 14400 | 14400 | 14400 | 14400 | 14400
TT60 | 13,60 | 13400 | 13600 | 13600 | 13600 | 13600 | 13600 | 13600
507 | 11100 | 11600 | 12300 | 12700 | 12700 | 12700 | 12700
Radyal kuvvet hesabi diizeltme katsayilan 19,99 [ 18000 | 19000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000
Overhiung load correcting values TT70 [ 13,52 | 17900 | 18900 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000
Querkraft korrigierungszahlen
- 5,07 | 15100 | 15900 | 16800 | 18100 | 19200 | 20000 | 20000
Tip 20,55 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000
TTyy’:f TT10/TT20 TT30 TT40 TTS0|TT60 TT70 TT80 TT90 TT80 | 13,13 | 19300 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000
5,07 | 10700 | 13200 | 16200 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000
t | 119|127 | 145 | 162 | 183 | 215 | 241 | 268 | 345 19,42 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000
y | 99 | 105 | 117 | 132 | 148 | 170 | 191 | 208 | 265 TT90 | 12,67 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000
I |40 | 45 | 55 | 60 | 70 | 90 | 100 | 120 | 160 4,93 | 10500 | 14500 | 18800 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000
-
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Radyal Yiiklerin Hesabi Calc. Of Overhung Loads Berechnung der Querkrafte

Radyal Yik Fq [N]'nun hesaplanmasin | Radial Load Fq [N]is calculated with the | Der Fall der radialen Belastung Fq
da, gerekli tahrik momenti M [Nm], kas- | following equations where required mo- | [N] kann mit den angegebenen Glei-
nak veya disli gapi D [mm] olmak Gizere | ment M [Nm] and hoop or gear diameter | chungen berechnet werden. Antriebs-
asagidaki formdller kullanilir. D [mm] is used. moment M [Nm] und Zahnrad- oder
Riemenscheibendurchmesser D [mm].

1. Elastik Kaplin 1. Elastic Coupling 1. Elastische Kupplung

Calisma sirasinda olusan sapmalar | If Elastic Coupling is working in its reli- | Wenn die elastische Kupplung in ihrem
kaplinin guvenlik sinirlari icinde ise | able working area, the overhung loads | zuldssigen Arbeitsbereich arbeitet,
kuvvetler ihmal edilebilir. can be neglected. kénnen die radialen Belastungen ver-

nachlaigt werden.

2. Diiz Disli 2. For Spur Gear 2. Stirnradgetriebe
(20° kavrama agisl) (Pressure angle 20°) (Angriffswinkel 20° )

F =21OOXM2 F =21OOXM2 F =2‘lOOXM2
d D g D d D

3. Kiigiik Hizlarda
Zincir Digli (z>17)

_ 2100 x M,

Fq D

4. Triger Kayis

3. For Chain Drive
With Low Speed (z>17)

_ 2100 x M,

Fq D

4. For Trigger Belt

3. Kettenantrieb mit niedriger Ge-
schwindigkeit (z>17)

_ 2100 x M,

Fq D

4. Zahnriemenantrieb

E, = 2500 x M,
E. _ 2500 x M, Fo _ 2500 x M, ="
d D a D
5. V Kayis 5. For V Belt 5. Keilriemenantrieb
x x _ 5000 x M
Fq= 5000D M2 Fq= 5000D My Fq = T2

6. Gerdirme Makarah Kayis

6. Flat Belt With

6. Flachriemenantrieb mit

Spanning Pulley Spannungstrommel
F _ 5000 x M2 F _ 5000 x M2 F _ 5000 x M2
7 D T D a7 D
v
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Yaglama

Reduktorlerin uzun 6murli olmasi ve iyi perfor-
mansla calisabilmesiicin, kullanilan yagin secimi
dogru olmali ve belirtilen zamanlarda degisimleri
yapilimalidir.

Yagdin seciminde devir, ¢cevre sicakligi, re-
diktor yag sicakhgi, calisma kosullar ve yag
omri 6nem tasimaktadir. Reduktérler yagi
doldurulmus olarak sevkedilmektedir. Rediik-
torler uzun slre depolanacaklari zaman veya
calismaya baslanacagl zaman calisma konu-
muna gore Ustte kalan tapa sokulmeli ve redik-
torlin beraberinde verilen havalandirma tapasi
kullaniimalidir. Bu rediktorin i¢ basincindan
dolayi olusacak yag sizmalarini 6nleyecektir.

Rediktorlerde standart olarak kullanilan yaglar
14. sayfadaki tabloda verilmistir. Miktarlar ve
yag tipi burada verilen degerlerden farklilik
gosterebilir. Rediktorinizde kullanilan yagin
tipi ve miktari igin litfen etiketine bakiniz. Si-
pariste belirtimez ise T serisi rediktorler M1
pozisyonuna goére yag miktarlari ile doldurulur.
Bu pozisyonlar digindaki ¢aligsma durumlarinda
tablolarda verilen yag miktarlarina gore ilave
veya eksiltme yapilmalidir. Ozel calisma
kosullarinda firmamiza danismaniz tavsiye edilir.

Mineral yaglar her 10.000 calisma saatinde,
sentetik yaglar ise her 25.000 galisma saa-
tinde degistirilmelidir. Agir cevre kosullarinda
(ani 1s1 degisiklikleri, yuksek nemlilik v.b) yag
degistirme periyotlarinin kisaltiimasi tavsiye
edilir. Mineral yagdlar ile sentetik yaglar birbirine
kesinlikle karistirimamalidir. Degistirme islemi
bir galigsma periyodunun hemen pesinden ve yag
sicakken yapilmalidir. Bu sekilde bir degistirme,
rediktor icindeki partikillerin yaga karismis
olarak bulunmasindan dolayi iyi bir temizleme
ve yagin rahat bosalmasi neticesini verecekiir.

www.yr.com.tr

Lubrication

To work in perfect condition and to have long life
for the gear box the lubricant must be chosen
correctly and changed in time.

In selection of oil it is important to consider speed,
ambient temperature, gear box oil temperature,
working conditions and the life required from the
lubricant. All units are filled with lubricant before
shipping. Before the gearbox is stored for a long
time or before starting up, the top plug (accord-
ing to the working position) must be removed
and the extra given vent plug must be replaced.
This prevents excessive pressure which causes
oil leakages.

The lubricants for standard gear units are
given on the table on page. 14. Oil quanti-
ties and oil type may vary from the values
provided here. Please look at your gear units
label for filled oil type and quantity. If it is not
written on the gearbox selection form, the T
type gearboxes are filled for mounting position
of M1. For other mounting positions please
refer to the table given on the next pages. For
special working conditions please contact us.

The mineral lubricant should be changed after
every 10.000 service hours and the synthetic
lubricant should be changed after every 25.000
working hours. If the operation conditions are
very heavy (e.g. high temperature differences,
high humidity) shorter intervals between changes
are recommended. Mineral and synthetic oils
must not be mixed up. By changing the lubricant
complete cleaning is advised. The oil change
should be done after a working period. Because
oil is hot in this condition and impurities are mixed
with it the changing of oil will be done in best
result and the oil will drain easily.

v

Schmierung

Um eine lange Lebensdauer zu gewahrleis-
ten muss der Schmierstoff richtig ausgewahit
werden.

Fiir die richtige Olauswahl miissen Drehzahl,
Umgebugstemparatur, Belastungsart und
Lebensdauer des Ols beriicksichtigt werden.
Die mitgelieferte Entliftungsschraube ist vor
Inbetriebnahme oder langeren Lagern gegen
die Einfillschraube auszutauschen, um einen
Uberdruck im Getriebe und damit eine Undich-
tigkeit des Getriebes zu vermeiden. Getriebe
und Getriebemotoren sind bei Auslieferung
betriebsfertig gefiillt.

Ohne besondere Bestellangaben werden die
Getriebe grundsatzlich mit den auf der Seite
14 in der grau unterlegten Spalte angegebenen
Schmierstoffen gefillt. Bitte im Getriebe ver-
wendetes Ol und menge von dem Namenschild
ablesen. Die fuRbefestigten Getriebe (T Serie)
sind gefillt fur Bauform M1, wenn bei der Be-
stellung keine Angaben vorgegeben sind. Fir
andere Bauformen sind die auf der nachsten
Seite angegebenen Fillmengen zu beachten.

Ein Schmierstoffwechsel sollte alle 10.000
Betriebsstunden durchgefihrt werden. Fir syn-
thetische Produkte betragt diese Frist 25.000
Stunden. Bei extremen Betriebsbedingungen,
z.B. hohe Luftfeuchtigkeit, aggresiver Umgebung
und hohen Temparatur-schwankungen sind
kiirzere Schmierstoffintervalle vorteilhaft. Es
ist empfehlenswert, dem Schmierstoffwechsel
mit einer grindlichen Reinigung des Getriebes
zu verbinden. Synthetische und mineralische
Schmierstoffe diirfen nicht miteinander vermischt
werden. Das Ablassen des Ols soll unmittelbar
nach dem Abschalten erfolgen, solange das
Ol noch warm ist. In dieser Zustand ist das Ol
mit den Schmutzpartickeln vermischt, so dass
eine Entfernung des Altdls eine gute Reinigung
bendtigt.

13
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Yag Tipleri/ Oil Types /| Schmierstoffe

Cevre Sicakhgi [°C] Beyond Kliiber
Ambient Temp. [°C] Aral Pet yl Castrol Lubricati Mobil Shell Total
Umgebungstemp. [°C] etroleum ubrication
Yag Cinsi DIN ISO VG
Lubricant 51517-3 b
Art des Schmier- Daldirma P
stoffes Yaglama P 5 =
Dip Lubrication (&Castrol | Y - Mobil
Tauchschmierung LUBRICATION ToTAL
0. +50 680 Degol Energol Alpha Kluberoil Mobilgear Omala S2 Carter
BG 680 GR-XP 680 SP 680 GEM 1-680 N XMP 680 GX 680 EP 680
5 +45 460 Degol Energol Alpha Kluberoil Mobilgear Omala S2 Carter
BG 460 GR-XP 460 SP 460 GEM 1-460 N XMP 460 GX 460 EP 460
10 ... +40 320 Degol Energol Alpha Kliberoil Mobilgear Omala S2 Carter
N o BG 320 GR-XP 320 SP 320 GEM 1-320 N XMP 320 GX 320 EP 320
Mineral Yaglar &
i i LP
Mineral Oif 15 430 220 Degol Energol Alpha Kliiberoil Mobilgear Omala S2 Carter
Mig=raldl BG 220 GR-XP 220 SP 220 GEM 1-220N |  XMP 220 GX 220 EP 220
20 .. +20 150 Degol Energol Alpha Kliberoil Mobilgear Omala S2 Carter
BG 150 GR-XP 150 SP 150 GEM 1-150 N XMP 150 GX 150 EP 150
25... +10 100 Degol Energol Alpha Kliberoil Mobilgear Omala S2 Carter
BG 100 GR-XP 100 SP 100 GEM 1-100 N XMP 100 GX 100 EP 100
10 .. +60 680 Degol Energsyn _ Klubersynth Mobil Omala S4 Carter
GS 680 SG-XP 680 GH 6 -680 Glygoyle 680 WE 680 SY 680
20 .. +50 460 Degol Energsyn Alphasyn Klubersynth Mobil Omala S4 Carter
GS 460 SG-XP 460 PG 460 GH 6 -460 Glygoyle 460 WE 460 SY 460
25 +40 320 Degol Energsyn Alphasyn Klubersynth Mobil Omala S4 Carter
GS 320 SG-XP 320 PG 320 GH 6 -320 Glygoyle 320 WE 320 SY 320
CLP PG
30 ..+30 220 Degol Energsyn Alphasyn Klibersynth Mobil Omala S4 Carter
GS 220 SG-XP 220 PG 220 GH 6 -220 Glygoyle 30 WE 220 SY 220
35 +20 150 Degol Energsyn Alphasyn Klibersynth Mobil Omala S4 Carter
GS 150 SG-XP 150 PG 150 GH 6 -150 Glygoyle 22 WE 150 SY 150
) . Klibersynth Mobil
Sentetik Yaglar -40...+10 100 - - - GH6-100 | Glygoyle 100 - -
Synthetic Oil Tiobi
Synthetisches Ol Klubersynth ! Omala S4 Carter
-10....+60 680 - - - GEM 4-680 N SHga(gear GXV 680 SH 680
. Mobil
~ Degol Enersyn Alphasyn Klubersynth Omala S4 Carter
20....+50 460 PAS 460 EP-XF 460 T 460 GEM 4-460 N Sergear GXV 460 SH 460
. Mobil
Degol Enersyn Alphasyn Klibersynth Omala S4 Carter
-30 ... +40 320 PAS 320 EP-XF 320 T320 GEM 4-320 N SH;)Z(gear GXV 320 SH 320
. Mobil
Degol Enersyn Alphasyn Klubersynth Omala S4 Carter
40 +40 220 PAS 220 EP-XF 220 T220 GEM4220N | SHC Gear GXV 220 SH 220
CLP HC 220
40 . +40 150 Degol Enersyn Alphasyn Klubersynth _ Omala S4 Carter
PAS 150 EP-XF 150 T 150 GEM 4-150 N GXV 150 SH 150
. _ _ _ Klubersynth _ _ _
40 ... +40 100 GEM 4-100 N
Gida Uyumlu Yag Mobil
Food Grade Oil CLP 30 . +25 220 _ _ Optileb Kliiberoil SHC _ Nevastane
Lebensmitteldl NSF H1 GT 220 4 UH1-220 N . SL 220
Cibus 220
Cevre Dostu Yag
Biodegradable Oil ~ _ _ Tribol BioTop Klubersynth _ _ Carter
Biologisch GLPE 25 .. +40 320 1418-320 GEM 2-320 Bio 320
abbaubares Ol
Uriin Kodu Calisma Sicakhigi [°C] NLGI Sinifi Baz Yag: Renk
Product Code Working Temp. [°C] NLGI Grade Base Oil Colour
Produktcode Betriebstemperatur [°C] NLGI-Klasse Basis Ol Farbe
Mineral Gresler Mavi
Mineral Grease Mobil XHP 223 -20 ... +140 NLGI 3 1ISO VG220 Blue
Mineral-Fett Blau
) Mobil SHC Grease 460 WT -30 ... +150 NLGI 1.5 1ISO VG460
Sentetik Gresler Kirmizi
Synthetic Grease Mobilith SHC 100 -40 ... +150 NLGI 2 1ISO VG100 Red
Synthetisches Fett Mobilith SHC 007 -50 ... +150 NLGI 00 ISO VG460 Rot
Beyaz
Mobil SHC Pol 222 -30 ... +170 NLGI 2 1ISO VG220 Whit
Gida Uyumlu Gresler NSF H1 ool olyrex Welig
Food Grade Grease NSF H1 San
L ittelfett NSF H1
ebensmitieffett NS Kitberlub NH1 222 A5 ... +100 NLGI 2 1SO VG220 Yeliow
Gelb
Sivi Gresler (Mineral) Kahverengi
Liquid Grease (Mineral) Shell Gadus S2 V 220 00 -20 ... +100 NLGI 00 1ISO VG220 Brown
Flussiges Fett (Mineral) Braun
-
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Montaj Pozisyonlari / Mounting Positions | Bauformen

15

>4
YILMAZ
REDUKTOR

www.yr.com.tr



Genel Bilgiler
General Information
EinfUhrung

Semboller : :Yag doldurma :Yag bosaltma :Yag seviyesi :Havalandirma

smos : plygims Rl B g Qe

Yag Miktarlari (It) / Oil Quantities (It) / Olmengentabelle (It)
Tip
Type
Type
TT101 1,0 1,2 0,8 1,2 1,0 0,9
TT102 1,0 1,1 0,7 1,1 0,9 0,8
TT201 1,7 1,8 1,1 1,8 1,4 1,3
TT202 1,6 1,5 0,8 1,5 1,2 1,2
TT301 2,5 2,7 1,7 2,7 2,2 2,0
TT302 2,4 2,5 1,4 2,5 2,0 1,9
TT401 3,7 4.1 2,6 41 &S 3,0
TT402 3,0 3,2 21 3.2 2,6 2,4
TT501 5,2 54 3,2 54 4,4 4,0
TT502 57 57 3,2 57 41 4,3
TT601 7,9 7,9 4,4 7,9 6,4 5,9
TT602 7,5 7,5 4,2 7,5 6,2 6,0
TT701 13 12 57 12 9,7 8,9
TT702 13 12 55 12 9,6 8,9
TT801 22 20 9,7 20 16 15
TT802 21 19 9,0 19 16 14
TT901 31 29 14 29 23 21
TT902 30 27 13 27 22 20

v
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Rediiktor Doniis Yonleri Gear Unit Direction of Rotation Getriebedrehrichtungen
M1 montaj pozisyonu igin; For M1 mounting position; Fiir Bauform M1;

M1 pozisyonundaki rediktorin giris mili do- Output shaft rotation directions according to Drehrichtungen der Abtriebswelle in Abhangigkeit
nus yonune gore cikis mili dénus yonleri asa- the input shaft rotation directions are as fol- von Antriebswellendrehrichtungen beim Getri-

gidaki gibidir. lows for gear units in M1 mounting position. ebe in M1 Bauform.
Tahvil Orani i:13 ve i:20, iki Kademe Rediiktérler igin
For Transmission Ratio i:13 ve i:20, Two Stage Gear Units
Zweistufige Getriebe fiir ein Ubersetzungsverhaltnis von i=13 und i=20
TT---10
Standart Giris Mili Pozisyonu (Solda) Opsiyonel Giris Mil Pozisyonu (Sagda)
Standard Input Shaft Position (On the Left) Optional Input Shaft Position (On the Right)
Standard-Antriebswellenposition (Links) Optionale-Antriebswellenposition (Rechts)
Tahvil Orani i:5, Tek Kademe Rediiktorler igin
For Transmission Ratio i:5, Single Stage Gear Units
Einstufige Getriebe fiir ein Ubersetzungsverhaltnis von i=5
Standart Giris Mili Pozisyonu (Solda) Opsiyonel Giris Mil Pozisyonu (Sagda)
Standard Input Shaft Position (On the Left) Optional Input Shaft Position (On the Right)
Standard-Antriebswellenposition (Links) Optionale-Antriebswellenposition (Rechts)

v
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M3 montaj pozisyonu igin; For M3 mounting position;

M3 pozisyonundaki reduktorin giris mili do- Output shaft rotation directions according to
nus yonune gore gikis mili donis yonleri asa- the input shaft rotation directions are as fol-
gidaki gibidir.

18

lows for gear units in M3 mounting position.

Tahvil Orani i:13 ve i:20, iki Kademe Rediiktérler igin
For Transmission Ratio i:13 ve i:20, Two Stage Gear Units
Zweistufige Getriebe fir ein Ubersetzungsverhaltnis von i=13 und i=20

Standart Girig Mili Pozisyonu (Solda)
Standard Input Shaft Position (On the Left)
Standard-Antriebswellenposition (Links)

Tahvil Orani i:5, Tek Kademe Rediiktorler igin
For Transmission Ratio i:5, Single Stage Gear Units
Einstufige Getriebe fiir ein Ubersetzungsverhéltnis von i=5

Standart Giris Mili Pozisyonu (Solda)
Standard Input Shaft Position (On the Left)
Standard-Antriebswellenposition (Links)

v

Fiir Bauform M3;

Drehrichtungen der Abtriebswelle in Abhangigkeit
von Antriebswellendrehrichtungen beim Getrie-
be in M3 Bauform.

Opsiyonel Girig Mil Pozisyonu (Sagda)
Optional Input Shaft Position (On the Right)
Optionale-Antriebswellenposition (Rechts)

Opsiyonel Girig Mil Pozisyonu (Sagda)
Optional Input Shaft Position (On the Right)
Optionale-Antriebswellenposition (Rechts)

YILMAZ
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Kilitli Rediiktor i¢in Cikis Mili Donlis
Yonii
M1 montaj pozisyonu igin;

M1 pozisyonundaki kilitli rediktorlerin yon ta-
nimlamasi igin asagidaki gosterilen ¢ikis mil-
leri donus yonleri kullanilir.

TT---.00

Standart Giris Mili Pozisyonu (Solda)
Standard Input Shaft Position (On the Left)
Standard-Antriebswellenposition (Links)

M3 montaj pozisyonu igin;

M3 pozisyonundaki kilitli rediiktorlerin yon ta-
nimlamasi igin asagidaki gosterilen ¢ikis mil-
leri donus yonleri kullanilir.

TT---.00

Output Shaft Direction of Rotation
for Gear Units with Backstop

For M1 mounting position;

The direction of rotation of output shaft for the
gear units with backstop in M1 mounting po-
sition are defined as shown in the following
drawings.

For M3 mounting position;

The direction of rotation of output shaft for the
gear units with backstop in M3 mounting po-
sition are defined as shown in the following
drawings.

Drehrichtung der Abtriebswelle bei
Getrieben mit Riicklaufsperre

Fiir Bauform M1;

Fir die Getriebe mit Ricklaufsperre in M1 Bau-
form bitte benutzen Sie die folgende Zeichnung
fur die Definierung der Drehrichtung.

TT---10

Opsiyonel Girig Mil Pozisyonu (Sagda)
Optional Input Shaft Position (On the Right)
Optionale-Antriebswellenposition (Rechts)

Fiir Bauform M3;

Fir die Getriebe mit Ricklaufsperre in M3 Bau-
form bitte benutzen Sie die folgende Zeichnung
fur die Definierung der Drehrichtung.

TT---10

Standart Giris Mili Pozisyonu (Solda)
Standard Input Shaft Position (On the Left)
Standard-Antriebswellenposition (Links)

www.yr.com.tr

Opsiyonel Giris Mil Pozisyonu (Sagda)
Optional Input Shaft Position (On the Right)
Optionale-Antriebswellenposition (Rechts)
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Sikma Bilezik Baglantisi Shrink Disc Connection

Musteri istegine gore sikma bilezik uygulamasi | Shrink disc application is avaliable according to

mevcutttur. Standartta kullanilan sikma bilezik | customer’s request. Dimensions of shrink disc

Olguleri reduktor Olgu sayfalarinda verilmistir. which is used as standart is given on the tables
of dimensions.

Rediiktér Montaiji Mounting of Gear Unit

Firmamiz tarafindan tavsiye edilen montaj se- | The advised mounting positions are shown
kileri agagidaki gibidir. Cikis mili donis yonli ve | pelow. According to the nature of load and di-
yik sinifina gére bu montaj sekillerinden birini | rection of rotation refer to one of the drawings
uygulaymiz. Motor konumu igin sekillerde g0s- | pelow. It is advised that the motor position is

terildigi gibi +/- 15 derece iginde kalinmasi 6ne- | jh g range of +/- 15 degree as shown.
rilir.

Schrumpfscheibenverbindung

Schrumpfscheiben kénnen nach Kundenwunch
montiert verden. MaRen flr die Standartausfiih-
rung sind auf den MaRblatterseiten angegeben.

Getriebe Montage

Die empfohlene Getriebemontagepositionen
sind unten gezeichnet. Entsprechend Belas-
tungsart und Drehrichtung wahlen Sie die ents-
prechende Zeichung. Es wird empfohlen den
Motor in einem bereich von +/- 15 Grad, wie
unten gezeichnet, zu montieren.

Darbesiz ve orta darbeli yiikler(fs<1,6) / Uniform and moderate loads(fs<1,6) / Gleichférmige oder ungleichfor. Belastung (fs<1,6) ;

- ccw dontis yonii / ccw direction of rotation | ccw Drehrichtung - cw dontis yonii / cw direction of rotation / cw Drehrichtung

Agir darbeli yiikler(fs>1,6) / Heavy loads(fs>1,6) | Starke ungleichférmige Belastung (fs>1,6) ;

- ccw doniis yonii / ccw direction of rotation | ccw Drehrichtung - cw doniis yonii / cw direction of rotation / cw Drehrichtung

v
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(=]
Q
z : Kayis Sayisi / Number of belts | Riemenzahl
Motor Rulmani Cinsi
Roller Bearing Type of Motor DIN2211
Motor Lager Ausfiihrung Devir Sayisi [d/dak] ve Motor Giicii [kW] .
Biyal Rulmani | asura Ruman | 406" Spsed b and Power ol | Motor Mil Ogierifmm) | Proft ..
Ball Bearing Cylind. Roller Bearing : ) Kasnak Olgiileri [mm]
Rillenkugellager Zylinderrollenlager Motorwellende [mm] Profil Pulley Dimensions [mm]
s Trommeldimensionen [mm]
Motor Biiyukliigu
Motor Size 3000 1500 1000 750
Motor BaugréBe dxc ISO [DIN| D z b |

80 - 0.75 0.55 0.37 - @19X40 SPZ | 10 | 63 1 16 28
80 - 1.1 0.75 0.55 - J19X40 SPZ | 10 | 63 1 16 28
90S - 15 - - - @24X50 SPZ | 10 | 63 1 16 28
90S - - 1.1 0.75 - &24X50 SPZ | 10 | 71 1 16 28
90L - 2.2 - - - @24X50 SPZ | 10 | 63 2 28 85
90L - - 1.5 1.1 - @24X50 SPZ | 10 | 71 2 28 35
100L - 3 - - - J28X60 SPZ |10 | 71 2 28 35
100L - - 2.2 1.5 0.75 &28X60 SPZ | 10 | 90 2 28 35
100L - - 3 1 1.1 228X60 SPZ | 10 | 90 2 28 35
112M - 4 - - - &28X60 SPZ | 10 | 90 2 28 35
112M - - 4 2.2 1.5 J28X60 SPzZ | 10 | 112 2 28 35
1328 - 5.5 - - - @38X80 SPZ | 10 | 112 2 28 35
1328 - 75 - - - @38X80 SPZ | 10 | 112 2 28 85
132S - - 5.5 3 2.2 238X80 SPZ | 10 | 125 2 28 35
132M - - (43 4 3 @38X80 SPZ | 10 | 140 3 40 40
132M - - 7.5 5.5 3 &38X80 SPZ | 10 | 140 3 40 40
160M - 11 - - - @42X110 SPZ | 10 | 160 3 40 45
- 160M 15 - - - J42X110 SPZ | 10 | 125 3 40 40
160M - - 1 25, 4 @42X110 SPA | 13 | 200 2 85 50
- 160M - 11 7.5 5.5 J42X110 SPzZ | 10 | 140 4 52 52
160L - 18.5 - - - @42X110 SPA | 13 | 200 2 35 50
- 160L - - - @42X110 SPZ | 10 | 125 3 40 40
160L - - 15 11 7.5 J42X110 SPA | 13 | 250 2 35 50
- 160L - 15 11 7.5 242X110 SPZ | 10 | 140 5 64 52
180M - 22 - - - 248X110 SPA | 13 | 200 2 35 50
- 180M 22 - - - @48X110 SPZ | 10 | 140 4 52 52
180M - - 18.5 - - @48X110 SPA | 13 | 250 2 85 50
- 180M - 18.5 - - 248X110 SPZ | 10 | 160 5 64 60
180L - - 22 15 11 @48X110 SPB | 17 | 315 2 44 60
- 180L - 22 15 11 248X110 SPA | 13 | 180 4 65 60
200L - 30 - - - @55X110 SPB | 17 | 250 B 63 60
200L - 37 - - - @55X110 SPB | 17 | 250 3 63 60
- 200L 30 - - - @55X110 SPA | 13 | 160 4 65 50
- 200L 37 - - - @55X110 SPA | 13 | 160 4 65 50
200L - - 30 18.5 15 @55X110 SPB | 17 | 315 2 44 60
200L - - 30 22 15 @55X110 SPB | 17 | 315 2 44 60
- 200L - 30 18.5 15 @55X110 SPA | 13 | 180 5 80 65
200L - 30 22 15 @55X110 SPA | 13 | 180 5 80 65
225M - 45 - - - @55X110 SPB | 17 | 280 2 44 50
- 225M 45 - - - 255X110 SPA | 13 | 160 5 80 50
225S - - 37 - 18.5 260X140 SPB | 17 | 355 2 44 60
- 225S - 37 - 18.5 260X140 SPA | 13 | 200 5 80 65
225M - - 45 30 22 @60X140 SPB | 17 | 450 2 44 60
- 225M - 45 30 22 260X140 SPB | 17 | 224 4 82 60
250M - 55 - - - @60X140 SPB | 17 | 315 3 63 60
- 250M 55 - - - ©260X140 SPA | 13 | 180 5 80 65
250M - - 65 37 30 @65X140 SPB | 17 | 500 2 44 65
- 250M - 55 37 30 @65X140 SPB | 17 | 224 4 82 60
- 280S - 75 45 37 @75X140 SPB | 17 | 315 6 120 | 100
- 280M - 90 55 45 @75X140 SPC | 22 | 355 4 [110,5| 100
- 3158 - 110 It 58 @85X170 SPC | 22 | 355 5 136 | 110
- 315M - 132 110 75 J85X170 SPC | 22 | 400 6 [161,5] 120

280 ve 315 Tip Motorlar icin verilen degerler normda belirtiimemistir, verilen datalar tavsiye edilen degerlerdir. / 280 and 315 types motor values are not indica-
ted on standarts, Given datas are for advising. / Die Werte fir Motoren mit 280 und 315 Baugréfen sind nicht in Normen vorgegeben, Angaben sind nur Vorschlage.
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-
Girig Milinde Olusan Radyal Yiikler / Overhung Loads on Input Shaft | Querkrafte auf Antriebswelle
Motor Biiyiikligii Motor Devir[d/dak] Motor Giicii [KW] Secilen Motor Kasnak Re?;il(at&;ﬁ/f/;taosi:;zg??,;E:}m] Radyal Yiik [N]
Motor Size Speed [ rpm] Power [kW] Sel_et_:ted Belt Pt_/lley of Motor Keilriemenscheibe am Getriebe [mm Radial Force [N]
N P . Keilriemenscheibe am Motor : B
Motorbaugrée Drehzahl [UpM] Leistung [kKW] Cevrim orani / Ratio / Untersetzung Querkraft [N]
Profil -z D [mm] 1 1.5 2 2.5 3

80 1000 0.37 SPZ-1 63 63 95 126 158 189 269

80 1000 0.55 SPZ-1 63 63 95 126 158 189 400

80 1500 0.55 SPZ-1 63 63 95 126 158 189 267

80 1500 0.75 SPZ-1 63 63 95 126 158 189 364

80 3000 0.75 SPZ-1 63 63 95 126 158 189 182

80 3000 1.1 SPZ-1 63 63 95 126 158 189 267
90S 1000 0.75 SPZ-1 71 71 107 142 178 213 484
90S 1500 1.1 SPZ-1 71 71 107 142 178 213 473
90S 3000 15 SPZ-1 63 63 95 126 158 189 364
90L 1000 1.1 SPZ-2 71 71 107 142 178 213 710
90L 1500 15 SPZ-2 71 71 107 142 178 213 646
90L 3000 2.2 SPZ-2 63 63 95 126 158 189 534
100L 1000 1.5 SPZ-2 90 90 135 180 225 270 764
100L 1500 2.2 SPZ-2 90 90 135 180 225 270 747
100L 1500 3 SPZ-2 90 90 135 180 225 270 1019
100L 3000 3 SPZ-2 71 71 107 142 178 213 646
112M 1000 2.2 SPZ-2 112 112 168 224 280 336 900
112M 1500 4 SPz-2 12 12 168 224 280 336 1091
112M 3000 4 SPZ-2 90 90 135 180 225 270 679
1328 1000 3 SPZ-2 125 125 188 250 322 375 1100
132S 1500 55 SPZ-2 125 125 188 250 322 375 1345
1328 3000 5.5 SPz-2 12 112 168 224 280 336 750
1325 3000 7.5 SPZ-2 112 112 168 224 280 336 1023
132M 1000 4 SPZ-3 140 140 210 280 350 420 1310
132M 1000 55 SPZ-3 140 140 210 280 350 420 1801
132M 1500 7.5 SPZ-3 140 140 210 280 350 420 1637
160M 1000 7.5 SPA-2 200 200 300 400 500 600 1719
160M 1000 75 SPZ-4 140 140 210 280 350 420 2456
160M 1500 1" SPA-2 200 200 300 400 500 600 1681
160M 1500 1 SPZ-4 140 140 210 280 350 420 2401
160M 3000 11 SPz-3 160 160 240 320 400 480 1051
160M 3000 15 SPZ-3 125 125 188 250 322 375 1834
160L 1000 1 SPA-2 250 250 375 500 625 750 2017
160L 1000 1 SPZ-5 140 140 210 280 350 420 3602
160L 1500 15 SPA-2 250 250 375 500 625 750 1834
160L 1500 15 SPZ-5 140 140 210 280 350 420 3274
160L 3000 18.5 SPA-2 200 200 300 400 500 600 1413
160L 3000 18.5 SPZ-3 125 125 188 250 322 375 2261
180M 1500 18.5 SPA-2 250 250 375 500 625 750 2261
180M 1500 18.5 SPZ-5 160 160 240 320 400 480 3534
180M 3000 22 SPA-2 200 200 300 400 500 600 1681
180M 3000 22 SPZ-4 140 140 210 280 350 420 2401
180L 1000 15 SPB-2 315 315 | 473 630 788 945 2183
180L 1000 15 SPA-4 180 180 270 360 450 540 3820
180L 1500 22 SPB-2 315 315 | 473 630 788 945 2134
180L 1500 22 SPA-4 180 180 270 360 450 540 3735
200L 1000 18.5 SPB-2 315 315 | 473 630 788 945 2692
200L 1000 18.5 SPA-5 180 180 270 360 450 540 4711
200L 1000 22 SPB-2 315 315 | 473 630 788 945 3202
200L 1000 22 SPA-5 180 180 270 360 450 540 5603
200L 1500 30 SPB-2 315 315 | 473 630 788 945 2910
200L 1500 30 SPA-5 180 180 270 360 450 540 5093
200L 3000 30 SPB-3 250 250 375 500 625 750 1834
200L 3000 30 SPA-4 160 160 240 320 400 480 2865
200L 3000 37 SPB-3 250 250 375 500 625 750 2261
200L 3000 37 SPA-4 160 160 240 320 400 480 3534
225M 1000 30 SPB-2 450 450 675 900 | 1125 1350 3056
225M 1000 30 SPB-4 224 224 336 448 560 672 6139
225M 1500 45 SPB-2 450 450 675 900 | 1125 1350 3056
225M 1500 45 SPB-4 224 224 336 448 560 672 6139
225M 3000 45 SPB-2 280 280 420 560 700 840 2456
225M 3000 45 SPA-5 160 160 240 320 400 480 4298
2258 1500 37 SPB-2 355 355 533 710 | 8875 1065 3185
2258 1500 37 SPA-5 200 200 300 400 500 600 5654
250M 1000 37 SPB-2 500 500 750 | 1000 | 1250 1500 3392
250M 1000 37 SPB-4 224 224 336 448 560 672 7572
250M 1500 55 SPB-2 500 500 750 | 1000 | 1250 1500 3362
250M 1500 55 SPB-4 224 224 336 448 560 672 7504
250M 3000 55 SPB-3 315 315 | 473 630 | 787.5 945 2668
250M 3000 55 SPA-5 180 180 270 360 450 540 4669
280S 1000 45 SPB-6 315 315 | 473 630 788 1045 6549
280S 1500 75 SPB-6 315 315 | 473 630 788 1045 7276
280M 1000 55 SPC-4 355 355 533 710 888 1065 7102
280M 1500 90 SPC-4 355 355 533 710 888 1065 7748
3158 1000 75 SPC-5 355 355 533 710 888 1065 9685
3158 1500 110 SPC-5 355 355 533 710 888 1065 9469
315M 1000 110 SPC-6 400 400 600 800 [ 1000 1200 12606
315M 1500 132 SPC-6 400 400 600 800 | 1000 1200 10085

z : Kayis Sayisi / Number of belts | Riemenzahl A 4 D: Kasnak Gapi / Pulley Diameter | Riemenscheibendurchmesser
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Rediiktor Segim Ornegi

Bir konvey6r mekanizmasinda segilen AC motor
7,5 kW-1500 d/dk‘dir. Kayis-kasnak mekaniz-
masiyla 1/2 reduksiyon yapilarak rediktore giris
yapilacaktir. Konveyérin yaklasik 40 d/dak ile
calismasi isteniyor.

Calisma sartlarr;

Orta darbeli ylkler

Glnde 16 saat galisacaktir.
Saatte 50 kere kalkis yapacaktir.

Bu calisma satlarina gore kayis-kasnak ve
redUktor segimi istenmektedir.
Cozim:

1. Kayis-kasnak segimi;

Sayfa 21‘deki kayis segim tablosundan 7,5 kW -
1500 d/dk motor igin SPZ profilli kayis ve 140 mm
capinda 3 sira kasnak segilir.

Redktor giris milindeki kasnak ¢api 1/2 redksi-
yon istendigi icin 280 mm olacaktir. Kayis-kasnak
verimi 0,96 alinmistir.

2. Reduktor giris milindeki radyal yuk hesabr;
Girig milindeki moment;

Pmotor X 9550

Nred .giris

Mred giris =

_ 7,5%x9550

=750 %X 0,96 = 91,68 Nm

Kayis-kasnak mekanizmasi kullanildigr igin
Sayfa 12‘deki radyal yik formulinden;

_ 5000 X Mreagiis _ 5000 X 91,68 _
F.= D = 280 =1637N
3. Gerekli tahvil oraninin bulunmasi;
—_ Nred.gir|§ 750
- Nred.g|k|§ 40 18 75

4. Reduktor gévde buyukligunin segilmesi;

-Mekanik gti¢ kontrolu;

7,5 kW - 1500 d/dak motor ve 1/2 giris kayis-
kasnak reduksiyonu igin Sayfa 26'deki TT502,
i=20,00 tahvil oranli reduktor segimi yapilabilir.
Reduktor gikis devri 38 d/dk’dir.

Orta darbeli yiiklerde ve saatte 50 kere giinde 16
saat galisma sartlarina gére mekanik gii¢ asagi-
daki sart saglandigi igin uygundur.

-Girig radyal yik kontrolu;
Kullanilacak Motor Guctl (Pmotor): 7,5 kW
Segilen Reduktérin Nominal Gucu (Pn): 15 kW

Pn=15 kW = Pmotor = 7,5 kW
fs =2 >1,4 (Sayfa 09)

Radyal yuk yukaridaki sart saglandigi igin uygun-
dur.

TT502, i=20,00 tahvil oranh rediktoér bu galisma
sartlari igin uygundur.

www.yr.com.tr

Example of Gear Unit Selection

For a conveyor system an electrical motor with
7,56 kW and 1500 rpm is selected.The motor is
driving the gear unit using a belt pulley with re-
duction ratio of 2. The speed of the conveyors
drum is requested as 40 rpm.

Operating conditions;
Moderate loads

16 hour/day operating time
50 cycle/hour

According to given operating conditions select
the belt-pulley and gear unit.
Solution:

1.Belt-pulley selection;

According to the belt selection table on page 21
7,5 kW-1500 rom AC motor should have a SPZ
profile belt.It should be 140 mm in diameter and
the number of belts should be 3. The pulley dia-
meter on the input shaft of the gear unit should
be 280mm to achieve the required reduction of
2. Belt-pulley efficiency has been taken as 0,96.

2. Overhung load calculation on the input shaft
of gear unit;
Torque on input shaft;

Pmotor X 9550

Nred. giris

Mred giris =

_ 7,5%9550

= 750 %X 0,96 = 91,68 Nm

The formula for a belt drive is as follows accor-
ding to the formulas given on page 12;

_ 5000 X Mresgiis _ 5000 X 91,68 _
F.= D = 280 =1637 N
3. Calculation of gear unit ratio;
—_ Nred.gir@ 750
- Nred.glk@ 40 18 75

4. Selection of gear unit size;

-Checking of mechanical power ;

The required gear unit can be found on page 26
for 7,6 kW and 1500rpm with a pulley reduction
of 2.The gear unit is TT502 and the ratio(i) is
20,00.0utput speed of teh gear unit is 38 rom.
For moderate loads and 16 operating hours per
day with 50 cycle per hour, mechanical power of
gear unit is higher than the motor power;

-Checking of input overhung load;
Selected Motor Power (Pmotor): 7,5 kW
Nominal Power of Selected Gear Unit (Pn):15 kW

16 kW = Pmotor = 7,56 kW
fs =221,4 (Page 09)

The overhung load is sufficent for selected gear
unit.

TT502 gear unit with ratio i=20,00 is sufficent
for these working conditions.

v

Getriebeauslegungbeispiel

Fir einen Bandforderer ist ein Elektromotor mit
7,5 kW Leistung und 1500 UpM ausgewahlt.
Das Getriebe soll mit einem Riementrieb anget-
rieben werden und soll eine Untersetzung von 2
haben. Der Bandférderer soll mit 40 UpM anget-
rieben werden.

Arbeitsbedingungen;

-Ungleichférmige Belastung

-16 Stunden pro Tag

-50 Schaltungen pro Stunde

Das passende Getriebe und Riementrieb soll
ausgewahlt werden.
Lésung:

1.Riementriebauswabhl;

Auf Seite 21 kann man sehen das fir ein 7,5
kW-1500 UpM Motor ein Riemenprofil SPZ und
eine Riemenscheibe mit 3 Reihen und 140 mm
Durchmesser empfohlen wird. Die Riemensche-
ibe auf der Getriebeseite muss 280 mm sein da-
mit mann einen Untersetzung von 2 hat. Bei der
Riementriebauswahl wurde ein Wirkungsgrad
von 0,96 angenommen

2.Querkraftberechnung auf der Antriebswelle;

Drehmoment auf Antriebswelle;

Pmotor X 9550

Nred. giris

Mred giris =

_ 7,5 %x9550

=750 %X 0,96 = 91,68 Nm

Aus der Formel auf Seite 12 fir Riementrieb
kann man folgende Berechnung durchfiihren;

_ 5000 X Meagis _ 5000 X 91,68 _
F.= D = 580 =1637N
3.Getriebe-Untersetzung;
- Nred.gins 750
= Nred.g|k|§ 40 18 75

4.GetriebegroRe;

-Mechanische Leistung priifen;

Auf seite 26 fur ein 7,5kW-1500 UpM Motor und
Riementrieb mit Untersetzung 2 kann man fol-
gendes Getriebe wahlen.TT502, Untersetzung
i=20,00. Getriebe Abtriebsdrehzahl 38 UpM.
Fir einen Betrieb mit 16 Stunden pro Tag, 50
Zyklen pro Stunde und ungleichférmiger Belas-
tung ist die mechanische Leistung des Getrie-
bes groRer als die Motorleistung,

-Querkraft auf Antriebswelle prifen;
Gewahlte Motorleistung (Pmotor): 7,5 kW
Nennleistung des gewahlten Getriebes (Pn): 15 kW

15 kW = Pmotor = 7,5 kW
fs =2 > 1,4 (Seite 09)

Zulassige Querkraft ist hoher als die angreifen-
de Querkraft.

Das ausgewahlte TT502 Getriebe mit Unter-
setzung i=20,00 ist ausreichend fir die oben
genannten Betriebsbedingungen.
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T Serisi Gili¢ Devir Sayfalar
T Series Performance Tables
T Serien Leistungs- und DrehzahlUbersicht

Girig Devrine Gore Performans Degerleri
Performance Values Depending on Input Speed
Leistungswerte in Abhangigkeit von der Antriebsdrehzahl

Girig Devri
Input Speed
Antriebsdrehzahl 300 rpm 450 rpm 600 rpm 750 rpm
n1
Tip | Gevrim | Cikis | Nominal | Nominal | Cikis | Nominal | Nominal | Cikis | Nominal | Nominal | Cikis | Nominal | Nominal
Orani Devri Gig Tork Devri Giig Tork Devri Giig Tork Devri Giig Tork
Type | Ratio Output | Nominal | Nominal | Output | Nominal | Nominal | Output | Nominal | Nominal | Output | Nominal | Nominal
Speed Power | Torque Speed Power Torque Speed Power Torque Speed Power | Torque
Typ |Uberset-| Abriebs- | Nennleis- Nenndreh-| Abriebs- | Nennleis- Nenndreh-| Abriebs- | Nennleis- Nenndreh-| Abriebs- | Nennleis- Nenndreh-|
zung | drehzahl tung moment | drehzahl tung moment | drehzahl tung moment | drehzahl tung moment
i ny Pn Mn ny Pn Mn ny, Pn Mn n;, Pn Mn
[rpm] [kW] [Nm] [rpm] [kwW] [Nm] [rpm] [kw] [Nm] [rpm] [kw] [Nm]
(fs=1,0) (fs=1,0) (fs=1,0) (fs=1,0)
TT101| 4,93 61 3,3 500 91 4,8 490 122 6,3 485 152 7,8 480
12,87 23 1,6 625 35 2,3 610 47 3,0 600 58 3,7 590
TT102
19,50 15 1,1 640 23 1,6 625 31 21 615 39 25 605
TT201| 5,08 59 4,7 740 89 6,9 725 118 9,0 715 148 1" 710
13,30 23 2,3 915 34 3,3 895 45 4,3 880 56 5,3 870
TT202
20,59 15 1,5 940 22 2,2 920 29 29 905 36 3,5 890
TT301| 5,08 59 7,5 1190 89 1" 1165 118 15 1150 148 18 1140
12,92 23 3,9 1525 35 5,7 1495 46 7,4 1470 58 9,2 1455
TT302
20,59 15 2,4 1505 22 3,5 1470 29 4,6 1450 36 5,7 1430
TT401| 5,07 59 13 1980 89 18 1940 118 24 1920 148 28 1800
13,14 23 6,0 2400 34 8,8 2350 46 12 2340 57 14 2325
TT402
20,57 15 41 2550 22 6,0 2500 29 7,9 2490 37 9,8 2475
TT501| 5,07 59 19 3050 89 28 3000 118 35 2750 148 40 2550
13,03 23 9,3 3700 35 14 3600 46 18 3570 58 22 3500
TT502
20,00 15 6,2 3800 23 9,1 3700 30 12 3670 38 15 3650
TT601| 5,07 59 28 4460 89 42 4400 118 53 4200 148 62 3900
13,60 22 13 5300 33 19 5200 44 25 5180 55 31 5150
TT602
20,00 15 8,8 5400 23 13 5300 30 17 5280 38 21 5250
TT701| 5,07 59 42 6680 89 62 6580 118 81 6380 148 94 5920
13,52 22 20 8180 33 29 8030 44 38 7940 56 48 7870
TT702
19,99 15 14 8330 23 20 8180 30 26 8070 38 33 7990
TT801| 5,07 59 73 11600 89 109 11450 118 144 11350 148 178 11250
13,13 23 35 14200 34 52 13950 46 69 13800 57 85 13700
TT802
20,55 15 23 14450 22 34 14200 29 45 14000 36 55 13850
TT901| 4,93 61 110 16900 91 162 16650 122 215 16500 152 267 16400
12,67 24 53 20600 36 78 20250 47 103 20000 59 128 19850
TT902
19,42 15 35 21000 23 52 20600 31 69 20350 39 85 20200
A 4
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T Serisi Gug Devir Sayfalari
T Series Performance Tables
T Serien Leistungs- und DrehzahlUbersicht

Girig Devrine Gore Performans Degerleri
Performance Values Depending on Input Speed
Leistungswerte in Abhangigkeit von der Antriebsdrehzahl

Girig Devri
Input Speed
Antriebsdrehzahl 1000 rpm 1250 rpm 1500 rpm
nq
Tip | Gevrim Cikis Nominal Nominal Cikis Nominal Nominal Cikis Nominal Nominal Agirhk
Orani Devri Gig Tork Devri Gig Tork Devri Gig Tork
Type | Ratio Output Nominal Nominal Output Nominal Nominal Output Nominal Nominal Weight
Speed Power Torque Speed Power Torque Speed Power Torque
Typ |Uberset-| Abriebs- Nennleis- | Nenndreh- | Abriebs- Nennleis- | Nenndreh- | Abriebs- Nennleis- | Nenndreh- | Gewicht
zung drehzahl tung moment drehzahl tung moment drehzahl tung moment
i n; Pn Mn ny Pn Mn ny Pn Mn -
[rpm] [kwW] [Nm] [rpm] [kwW] [Nm] [rpm] [kW] [Nm] kg
(fs=1,0) (fs=1,0) (fs=1,0)
TT101| 4,93 203 10 460 254 12 430 304 13 400 17
12,87 78 5,0 585 97 6,1 575 117 71 555
TT102 19
19,50 51 3,3 595 64 41 590 77 4,9 585
TT201| 5,08 197 14 675 246 16 625 295 19 590 23
13,30 75 71 860 94 8,7 850 113 10 815
TT202 25
20,59 49 4,7 880 61 5,8 870 73 6,8 860
TT301| 5,08 197 23 1075 246 26 1000 295 30 940 35
12,92 77 12 1435 97 14 1370 116 16 1290
TT302 38
20,59 49 7,5 1410 61 9,2 1395 73 1" 1385
TT401| 5,07 197 34 1625 247 40 1500 296 45 1425 53
13,14 76 18 2175 95 21 2025 114 24 1900
TT402 58
20,57 49 13 2450 61 16 2350 73 17 2200
TT501| 5,07 197 49 2325 247 57 2150 296 64 2025 74
13,03 77 27 3175 96 31 2950 115 35 2775
TT502 85
20,00 50 20 3600 63 23 3400 75 26 3200
TT601| 5,07 197 74 3525 247 86 3275 296 97 3075 106
13,60 74 39 4925 92 45 4450 110 52 4300
TT602 117
20,00 50 28 5150 63 35 5075 75 40 4900
TT701| 5,07 197 113 5370 247 131 4980 296 148 4680 167
13,52 74 60 7480 93 70 6940 111 79 6520
TT702 185
19,99 50 43 7900 63 53 7820 75 61 7440
TT801| 5,07 197 235 11150 247 292 11075 296 348 11000 300
13,13 76 113 13550 95 140 13450 114 166 13350
TT802 e
20,55 49 i3] 13700 61 90 13600 73 107 13500
TT901| 4,93 203 352 16250 254 438 16150 304 522 16050 422
12,67 79 169 19650 99 210 19500 118 250 19400
TT902 460
19,42 51 112 19950 64 139 19800 77 165 19650
-
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T Serisi Gili¢ Devir Sayfalar
T Series Performance Tables
T Serien Leistungs- und DrehzahlUbersicht

Cikis Devrine Gore Nominal Gili¢ Degerleri (kW)
Nominal Power Ratings Depending on Output Speed (kW)
Nennleistungsangaben in Abhangigkeit von der Abtriebsdrehzahl (kW)

Tek Kademe / Singlse Stage I Einstufige
Cikis Devri
Output Speeds
Abtriebswelle TT101 TT201 TT301 TT401 TT501 TT601 TT701 TT801 TT901
Drehzahlen
n, [rpm]
60 3,2 4,8 7,6 13 20 29 43 75 108
70 3,7 55 8,8 15 23 33 50 86 126
80 42 6,2 10 17 23 38 56 98 143
90 4.8 7,0 11 19 29 42 63 110 160
100 5,2 7,7 12 21 31 47 70 122 177
110 57 8,4 14 23 38 50 77 134 194
120 6,2 9,2 15 25 35 53 81 146 211
130 6,7 9,9 16 26 37 56 86 157 229
140 7.1 11 17 27 39 59 90 169 245
150 7.7 11 18 28 41 62 94 181 263
160 8,1 12 19 30 42 65 98 192 280
170 8,6 13 21 31 44 67 102 204 296
180 9,1 13 21 32 46 70 106 215 313
190 9,6 14 22 33 48 73 110 227 330
200 10 14 23 35 49 75 114 239 347
210 10 15 24 36 51 77 118 250 364
220 11 15 24 37 52 80 122 262 380
230 11 16 25 38 54 82 125 273 397
240 11 16 26 39 55 84 129 284 413
250 12 17 26 40 57 87 132 296 431
260 12 17 27 41 58 89 136 307 447
270 12 17 28 42 60 91 139 319 463
280 12 18 29 43 62 94 142 330 480
290 13 18 29 44 63 96 146 341 496
300 13 19 30 45 64 98 149 353 515
Agilik

(;Aé ﬁ% 17 23 35 53 74 106 167 300 422

~ kg

v
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T Serisi Gug Devir Sayfalari
T Series Performance Tables
T Serien Leistungs- und DrehzahlUbersicht

Cikig Devrine Gore Nominal Gui¢ Degerleri (kW)
Nominal Power Ratings Depending on Output Speed (kW)
Nennleistungsangaben in Abhangigkeit von der Abtriebsdrehzahl (kW)

iki Kademe / Tw:3.1;tage | Zweistufige
Cikis Devri
Output Speeds
Abtriebswelle TT102 TT202 TT302 TT402 TT502 TT602 TT702 TT802 TT902
Drehzahlen

n, [rpm]
20 1,4 2,0 3,3 5,3 8,2 12 18 31 45
22 1,5 2,2 3,7 5,8 9,0 13 20 34 50
24 1,6 24 4,0 6,3 9,7 14 21 37 54
26 1,8 2,6 4,3 6,8 11 15 23 40 58
28 1,9 2,8 4,6 7,3 11 16 25 43 62
30 2,0 2,9 4,9 7,8 12 17 26 46 67
32 2,1 3,1 5,2 8,3 13 18 28 49 71
34 2,3 &3 BB 8,8 14 20 30 51 75
38 25 3,7 6,2 9,8 15 22 33 57 84
40 2,6 3,9 6,5 10 16 23 35 60 88
42 2,8 4.1 6,8 1 17 24 36 63 92
46 3,0 44 7.4 12 18 26 40 69 100
50 3,3 4,8 8,0 13 20 28 43 75 109
52 3,3 5,0 8,3 13 20 29 45 77 113
54 3,5 5,1 8,6 14 21 30 46 80 117
58 3,7 55 9,2 15 22 32 50 86 125
62 4,0 5,8 9,8 16 23 34 53 91 134
66 42 6,2 10 16 24 37 56 97 142
70 4,5 6,6 1 17 25 38 58 103 150
74 47 6,9 12 18 26 40 60 109 158
78 5,0 7,3 12 18 27 41 62 114 167
80 5,1 7,5 12 19 28 42 64 117 171
85 54 7,9 13 19 29 43 66 124 181
90 5,6 8,3 14 20 30 45 69 131 191
95 6.0 8,8 14 21 31 47 71 138 201
100 6,2 9,2 15 22 32 48 74 146 211
105 6,5 9,5 15 22 33 50 76 152 222
110 6,8 9,8 16 23 34 51 78 160 232
115 7,0 10 16 24 35 53 81 167 242
120 7.2 10 17 25 36 55 83 173 253

Agihk

o 19 25 38 58 85 117 185 326 460
~kg

v
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T Serisi Gili¢ Devir Sayfalar
T Series Performance Tables
T Serien Leistungs- und DrehzahlUbersicht

Cikis Devrine Gore Nominal Gili¢ Degerleri (kW)
Nominal Power Ratings Depending on Output Speed (kW)
Nennleistungsangaben in Abhangigkeit von der Abtriebsdrehzahl (kW)

iki Kademe / TW:J.zgtage | Zweistufige
Cikis Devri
Output Speeds
Abtriebswelle TT102 TT202 TT302 TT402 TT502 TT602 TT702 TT802 TT902
Drehzahlen

n, [rpm]
14 1,0 1,4 2,3 3,9 5,8 8,4 13 22 32
16 1,1 1,6 2,6 4,5 6,6 9,6 15 25 36
18 1,3 1,8 2,9 5,0 7.4 11 16 28 41
20 1,4 2,0 3,2 515 8,2 12 18 31 45
22 1,5 2,2 3,56 6,1 8,9 13 20 34 49
24 1,6 24 3,8 6,6 9,7 14 21 37 54
26 1,7 2,6 4.1 7,1 10 15 23 40 58
28 1,9 2,8 4,4 7,6 11 16 25 43 62
30 2,0 3,0 4,7 8,1 12 17 26 46 66
32 2,1 3,1 5,0 8,6 13 18 28 49 71
34 2,2 3,3 5,3 9,2 13 20 30 52 75
38 2,5 3,7 5,9 10 15 22 33 57 83
40 2,6 3,9 6,2 1 16 23 35 60 87
42 2,7 4,1 6,5 1 17 24 36 63 92
46 3,0 4.4 7.1 12 18 26 40 69 100
50 3,2 4,8 7,7 13 20 28 43 75 108
52 3.4 5,0 8,0 14 20 29 45 77 113
54 3.4 5,1 8,2 14 21 30 46 80 117
58 3,7 5,5 8,8 15 22 33 50 86 125
62 4,0 5,9 9,4 16 23 85 53 92 133
66 4,2 6,2 10 16 24 37 56 98 142
70 4.4 6,6 11 17 25 39 58 103 150
74 4,6 6,9 11 18 26 41 60 109 158
78 4,9 7,3 12 18 27 43 62 114 167
80 5,0 7,5 12 19 27 44 64 117 171

Agihik

(;Aé i’;ﬁg}tt 19 25 38 58 85 117 185 326 460
~ kg

v
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T Serisi Olgii Sayfalari

T Series Dimension Pages (FF

T Serien Abmessungsseiten

-Mil ucu gektirme deligi DIN 332 sayfa 2 / Tapped center hole according to DIN 332, sheet 2 / Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332, Blatt 2
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M : Civata Olgiisii / Bolt Size / SchraubengroRe
z : Civata Sayisi / Number of Bolt | Schraubenzahl
Ta : Stkma Momenti / Tightining Torque / Anziehmoment
(DIN EN 1SO 4017-10.9 / p =0,10) —
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T Serisi Olgii Sayfalar

T Series Dimension Pages %

T Serien Abmessungsseiten

-Mil ucu gektirme deligi DIN 332 sayfa 2 / Tapped center hole according to DIN 332, sheet 2 / Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332, Blatt 2

TT20.00 67 75 188
29 33.5 33.5 10
5 ﬂ% (& D
S
TN %
N - -
Q 45 | —1 I — B]] ﬁ%{)
6 hy M8x15
= oy
M8 , ) & j b5
: E it NN
§. 1:hi] I N
g
2
. 7.5
)
|| L 0 o
= = 8 -
T o
@ o
23.5 75
122 220
122
30 47 30
M8 3 u @Der D1 t u
+0.03
AN 4 = =| | Std. | 40 ooy | 41 | 12 | 433
@ = Q Q | & | 003
Ops. | 35 Lyo% 36 10 38.3
107 10 Std: Standart / Standard
Ops: Opsiyonel / Optional
TT20.
0.0S 107

2104

o 3
oo
2 al (g
154 Q ) o)
168 157
M z Ta[Nm]
M6 8 12

M : Civata Olgiisii / Bolt Size | SchraubengroRe

z : Civata Sayisi / Number of Bolt | Schraubenzahl
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T Serisi Olgii Sayfalari
T Series Dimension Pages
T Serien Abmessungsseiten

-Mil ucu gektirme deligi DIN 332 sayfa 2 / Tapped center hole according to DIN 332, sheet 2 / Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332, Blatt 2
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34 YILMAZ

REDUKTOR

www.yr.com.tr



T Serisi Olgii Sayfalar
T Series Dimension Pages %
T Serien Abmessungsseiten

-Mil ucu gektirme deligi DIN 332 sayfa 2 / Tapped center hole according to DIN 332, sheet 2 / Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332, Blatt 2
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T Serisi Olgii Sayfalari

T Series Dimension Pages (FF

T Serien Abmessungsseiten

-Mil ucu gektirme deligi DIN 332 sayfa 2 / Tapped center hole according to DIN 332, sheet 2 / Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332, Blatt 2
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T Serisi Olgii Sayfalar

T Series Dimension Pages %

T Serien Abmessungsseiten

-Mil ucu gektirme deligi DIN 332 sayfa 2 / Tapped center hole according to DIN 332, sheet 2 / Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332, Blatt 2
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Ta : Stkma Momenti / Tightening Torque / Anziehmoment
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T Serisi Olgii Sayfalari

T Series Dimension Pages (FF

T Serien Abmessungsseiten

-Mil ucu gektirme deligi DIN 332 sayfa 2 / Tapped center hole according to DIN 332, sheet 2 / Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332, Blatt 2
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T Series Dimension Pages
T Serien Abmessungsseiten

-Mil ucu gektirme deligi DIN 332 sayfa 2 / Tapped center hole according to DIN 332, sheet 2 / Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332, Blatt 2
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T Series Dimension Pages (FF

T Serien Abmessungsseiten

-Mil ucu gektirme deligi DIN 332 sayfa 2 / Tapped center hole according to DIN 332, sheet 2 / Zentrierung mit Gewinde nach DIN 332, Blatt 2
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